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1 Jvadas - Bendra informacija

1.1 Gaminio ir techninés etiketés apraSymas ir vieta

g T

1GE412055-65 (Eleganza 4 su svarstyklémis) | [OD7] e
N LINET [SNJ20200222439 UZSAKYMAS: ZTEEE 808 E?R 8592654235550 %E
S =MD

C: 000200 4
Czech Republic; Made in Czech Republic (21).20200222432

T +420 312576 111 ) - ool = V,:230 V~, 50/60 Hz P.:370 VA
o L 7 230 kg #7==185kg é} 195 kg IPX4

t O A ): QI INT.:max. 2 min ON|/ 18 min OFF

\ | ] | J
4 5 67 89 10
1 Platintojo adresas 6 Konfigaracijos numeris
2 Pagaminimo data (metai-ménuo-diena) 7 Elektros specifikacija
3 DI (jrenginio identifikatorius) / GTIN (pasauliné prekyba 8 Serijos numeris
Prekés numeris)
4 1D brak3ninis kodas GS1-128 (serijos numeris) 9 PI (produkto identifikatorius)
5 Simboliai 10 2D braksninis kodas (GS1 DataMatrix) DI+PI=UD
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1.2 Lovos Sony identifikavimas

Siame aptarnavimo vadove ZodZiai ,desiné" ir ,kairé” reiSkia paciento, gulin¢io ant nugaros ant lovos, desine ir kaire puses.
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2 Techniniai duomenys ir simboliai

Vadovaukités Eleganza 4 naudotojo vadovu (D9U001GE4-0101 ES arba D9U001GE4-0110 JAV), kad surastumeéte techninius duomenis ir naudojamus
simbolius.
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3 Operacijy teorija

Skyriaus tikslas - paaiSkinti pateikto LINET gaminio modelio aibiy ir atskiry komponenty funkcinius principus, jy tarpusavio rysius.

3.1 Valdymo déze

Valdymo déZzuté yra E4 lovos smegenys. Jj sudaro:
1) Valdymo blokas
2) Akumuliatorius
3) Maitinimo dézuté

4) Saugikliai

5) Maitinimo kabelis

Maitinimo dézé, valdymo blokas ir akumuliatorius yra
sujungti j vieng plastikine déZe (standartiné versija be i-Drive
parinkties). i-Drive pasirinkimo atveju valdymo déZuté yra
atskirta nuo maitinimo déZutés. Tada maitinimo dézé dedama
ant vaziuoklés, o maitinimo dézé - ant Ciuzinio platformos.

1 pav. Valdymo déZutés aprasymas
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2 pav. Valdymo déZutés vieta ant Ciuzinio platformos (standartiné versija be ,i-Drive” parinkties)
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3.1.1 Maitinimo dézuté

Maitinimo dézuté transformuoja jéjimo jtampga j 24 V ir siuncia jg j valdymo bloka. Maitinimas j maitinimo déZute tiekiamas trijy gysly maitinimo kabeliu
(atitinkamame nacionaliniame standarte). Maitinimo blokas standartiSkai naudojamas esant 230 V - 50/60 Hz jtampai, o alternatyviai - 100, 110, 127 V -
50/60 Hz. Maitinimo déZutés maitinimo jungtyje yra filtras. Maitinimo déZutés transformatoriuje yra du srovés saugikliai. Pirmasis saugiklis automatiskai
atjungia jtampg esant 100°C/212°F temperatdrai ir vél jjungia jtampa po ausinimo. Antrasis saugiklis visam laikui atjungia jtampg esant 130°C / 266°F
temperatarai. 24 V kintamosios srovés maitinimo déZuté turi du 1,6 A saugiklius 230 V versijai (2x 3,15 A Zemai jtampai - 100, 110, 127 V).

Techniniai parametrai:

Nominali maitinimo jtampa AC 230, 100, 110, 127V (x10%) / 50-60 Hz

2 x vamzdinis saugiklis 5 x 20 mm:
T1,6A 230V;
Saugiklio apsauga T3,15A 100-127V,
T2,0A 230V (lova su i-Drive);
T4,0A 100-127 V (lova su ,,i-Drive")

Maksimalus naSumas viduje ribotas

Didziausia srovés apribojimo konfigtracijos tolerancija +20 %

3.1.2 Valdymo blokas

PB43 blokas naudojamas valdyti 4 linijinius jrenginius su valdikliy iSéjimais ir atsarginiu jkraunamu akumuliatoriaus maitinimo 3altiniu.

Jis valdomas Zemos jtampos jungikliais ir leidZia naudoti membranines klaviataras. Valdymo blokas turi 4 iSéjimus linijiniams blokams, jéjima jkraunamam
akumuliatoriui prijungti ir j&jimg valdymo pultams su saugos funkcijomis (ACP). PB43 raudoname bloke taip pat yra svorio keitikliy j&jimai, vaZiuoklés
modulis, ribiniai jungikliai ir papildomas matricos valdiklis. PB43 raudonas blokas yra jmontuotas j prietaiso korpusg ir aprapintas dvigubu maitinimu i3
tinklo ir i$ baterijy. Veikiant i$ tinklo, jkraunama baterija yra nuolat maitinama ir jkraunama, o kai jkraunama baterija veikia, elektronika be komandos
atjungiama mazdaug po 3 minuciy.

Valdymo blokas turi funkcijg sinchronizuoti ¢iuzinio platformos kélimo jtaisy greitj ir blokuoti blokus (zr. skyriy ,3.1.2.1 Valdymo bloko rezimai ir saugos
funkcijos”). Jei kuriame nors valdiklyje aptinkamas pasiprieSinimas, apie tai signalizuoja mirksintys visi uzrakto Sviesos diodai, valdymo blokas visada
leidZia vieng lovos judesj paspaudus STOP mygtuka. Informacija apie nuotékj vienu metu jraSoma j nuolatine valdymo bloko atmintj. Padéties nustatymo
funkcijos uZraktai ir saugos grandiné nustato perkrovg (Zr. skyriy ,3.1.2.1 Valdymo bloko reZimai ir saugos funkcijos”).

Techniniai parametrai:

Matmenys 310x 125x 90 mm
Apsaugos laipsnis IP54
Variklio bloky iSéjimy skaicius 4
I$&jimo srové varikliams 5A
Dabartiné bet kurio variklio i3éjimo apkrova padéties nustatymo metu mazesné arba lygi 5 A
Maksimali jtampa prie i$¢jimy varikliams tus¢iaja eiga 42V DC
Maksimalus nasumas viduje ribotas
DidZiausia srovés apribojimo konfigaracijos tolerancija +20 %
Valdymo mygtuky skaicius (funkciniai j&jimai) 30 - pagrindiné matrica 6 x 5
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3.1.2.1 Valdymo bloko reZimai ir saugos funkcijos

Valdymo bloko architektdra sukurta taip, kad baty iSvengta arba gerokai apribota rizika, kylanti naudojant programuojama

elektronine sistema. Numatytasis bendrasis reikalavimas yra sistemos sauga, kai yra vienas gedimas. Pagrindinés saugos funkcijos
yra:

» Kélimo agregaty greicio sinchronizavimas (kalibravimas)

Kélimo agregaty greicio stabilizavimo funkcija leidZia sinchronizuoti visy kolony kélimo greitj. Tai leidZia iSlaikyti lova horizontalioje
padétyje. Sinchronizavimas turi bati atliekamas po kiekvieno stulpelio, valdymo bloko ir akselerometro pakeitimo (placiau skyriuje
.5.1 Kolonélés ir akselerometro kalibravimas”).

» STOP mygtukas, esantis ACP skydelyje

Pagrindinis STOP mygtukas i$ karto sustabdo visus lovos judesius (nepageidaujamas judéjimas) ir iSjungia GO, jei padéties
nustatymas neleidZziamas arba sugenda elektriniai komponentai. 10 kQ rezistorius yra prijungtas lygiagreciai su STOP mygtuku
klaviataros viduje. Sistemos elektronika nustato teisingg rezistoriaus prijungima (klaviatdros pajungimas ir STOP mygtuko
funkcionalumas). Apie jo nutrokima (klaida klaviattroje, sugedes rezistorius, kabelis...) praneSa nutrdkstanciu tonu i$ valdymo bloko.
Tinkamai neprijungus ACP valdiklio prie rezistoriy, Si funkcija suaktyvinus GO mygtuku veikia tik 5s.

» GO mygtukas, esantis ACP skydeliuose, ragelyje ir Soniniuose bégiuose

Visos valdymo funkcijos yra nulemtos pradinio mygtuko GO paspaudimo (tik CPR ir STOP mygtukai nereikalauja, kad mygtukas GO
baty paspaustas anksciau). Paspaudus GO, valdymo sistema jsijungia 3 minutéms (iSskyrus auksciau aprasyta STOP grandinés
gedima). Kai kuri nors funkcija paspaudziama ilgiau nei 2 sekundes, mygtukas atleidziamas ir GO laikotarpis pratesiamas dar 3
minutémis. Kai funkcija paspaudziama trumpiau nei 2 sekundes, islieka pradinis 3 minuciy laiko limitas. Praéjus 3 minutéms nuo
anksciau pasirinktos funkcijos, valdymo elektronika iSjungiama, o bet kokia kita funkcija priklauso nuo to, kai dar kartg
paspaudziamas mygtukas GO. Mygtuko GO paspaudimas galioja tik tuo atveju, jei tuo pa¢iu metu nebuvo paspaustas joks kitas
valdymo mygtukas. Mygtuko GO naudojimas Zymiai apriboja galimybe atsitiktinai pajudéti lova gedimo metu arba netycia
paspaudus valdiklius. JAV versijoje GO laikotarpis trunka 10 minuciy.

» Bet kuriy dviejy mygtuky paspaudimy vienu metu atpazinimas

Valdymo blokas turi funkcijg atpaZinti du vienu metu paspaustus mygtukus. Vienu metu paspaudus du mygtukus, valdymo blokas
blokuoja funkcija. Atblokavimas yra automatinis atleidus visus paspaudimus (jskaitant klaidy).

» RC grandinés - apsauga nuo trumpojo jungimo ir savaiminio judéjimo

RC grandiné yra sumontuota visuose analoginiuose valdymo elementuose, prijungtuose prie ACP valdymo bloko (ACP, ragelis,
Mob-Lift, kojinis valdiklis). RC grandinés rezistoriaus verté yra 390 Q. Jei funkcija neaktyvi, grandinés varza standartiSkai yra begaliné.
Paspaudus bet kurig funkcijg, grandinés varza yra 390 Q, funkcija aptinkama kaip galiojanti ir ji pradedama. Jei mygtuko grandinéje
yra trumpas jungimas, varza nukrenta Zemiau 200 Q, valdymo blokas nustato, kad funkcija negalioja ir padéties nustatymas
nevyksta. RC grandiné padeda iSvengti spontanisky lovos judesiy, kuriuos sukelia trumpasis laidy jungimas.

1 kQ - Nuotékis

» 390 Q- gerai

0 <200 Q - Trumpasis jungimas
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» Nuotékio matavimas

Valdymo blokas gali iSmatuoti atskiry valdikliy nuotékius kQ diapazone.

Jei kuriame nors valdiklyje aptinkamas pasiprieSinimas, apie tai signalizuoja mirksintys visi uzrakto Sviesos diodai, valdymo blokas
visada leidZia vieng lovos judesj paspaudus STOP mygtuka. Informacija apie nuotékj vienu metu jraSoma j nuolatine valdymo bloko
atmint;.

» Padéties nustatymo funkcijy uZraktai

Padéties funkcijy uZraktai yra elektroninio dizaino ir jy tikroji btklé visada iSsaugoma EEPROM tipo atmintyje. Jei spynos sugenda, po
atitinkamu uZraktu pradeda mirkséti LED lemputé.

» Perkrovos aptikimas

Stebédama variklio bloky imama srove, elektronika stabilizuoja didZiausig srove ir taip iS dalies apriboja paleidimo srovés smailes. Jei
aptinkama nuolatiné srovés perkrova, judéjimas sustabdomas mazdaug po 1 sekundeés.

» Siluminé apsauga

Integruota Siluminé apsauga signalizuoja apie temperatdros virsijimg vidiniame auSintuve ir Salia perjungimo tranzistoriy (apie 100°C)
perkrovos metu. Nuolatinis tonas signalizuoja apie Sig blsena. Papildomai padidéjus mazdaug 15°C, perjungimo galios elementai
atjungiami (dél to padéties nustatymas tampa nejmanomas), taip pat signalizuojamas pastoviu tonu. Informacija apie Silumine perkrova
vienu metu jraSoma j juodgja déze.

» Jungtys

Valdymo bloky jejimai ir iSéjimai turi skirtingy tipy jungtis, todél jy negalima maisyti. Jei naudojamos to paties tipo jungtys (telefonines),
ju sumaiSymas montuojant ar atliekant technine prieZitrg nepaZeidzia valdymo bloko.

3.1.2.2 Valdymo bloko iSsaugotos vertés

Valdymo blokas iSsaugo Sias vertes:
a) Statistinés reikSmés
b) Ankstesniy jvykiy jrasai
c) Kalibravimo vertés

d) paskutinio veiksmo jrodymai
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3.1.3 Akumuliatorius

Svino hermetiskos jkraunamos baterijos 2x12V/1,2 Ah nuosekliai
sujungtos plastikiniame korpuse, apsaugotos 15 A saugikliu. Plastikinis
korpusas jdétas j valdymo bloko déZute.

Ikraunamos baterijos tarnauja kaip avarinis atsarginis maitinimo 3altinis
lovai, kai ji yra atjungta nuo elektros tinklo arba transportavimo

metu. [kraunamos baterijos neturi atminties efekto ir neturéty bati
visiSkai iSsikrovusios, kad pailgéty jy veikimo laikas.

Techniniai parametrai:

1éjimo/iséjimo jtampa 24V DC
Klasé 111P65
Maksimalus jkrovimo laikas 24 valandos
Tipas Svino ragstis

3 pav. Akumuliatorius

3.1.3.1 Ikraunamos baterijos jkrovimas

Ikraunamos baterijos iSmaniai jkraunamos i$ valdymo bloko. Naudojamas jkrovimo badas vadinamas ,Dual Level Float Charger” metodu (du jkrovimo lygiai,
srovés ribojimas ir automatinis perjungimas i jkrovimo j prieziaros rezima).

Informacija apie jkrovima ir jkraunamos baterijos reZimus rodoma akumuliatoriaus Sviesos diodu taip:

« Jkraunama baterija jkrauta
(viena iSimtis gali bati tam tikro tipo jkraunamos baterijos
pazeidimas, kuris gali atsirasti dél jo amZiaus arba netinkamo
laikymo)

I3JUNGTA

BLYKSNIAL « Jkraunama baterija
Jei tokio tipo signalas sklinda nuolatos ilga laika, batina pakeisti

JUNGTA trumpam - ISJUNGTA ilgesniam laikui jkraunama baterija!

+ Zema jkraunamo akumuliatoriaus jtampa (visiskai i$sikrovusi arba
sugedusi jkraunama baterija)

JJUNGTA ilga laika - ISJUNGTA trumpam Jei tokio tipo signalas sklinda nuolatos ilga laika, batina pakeisti
jkraunamg baterija!

BLYKSNIAI

* Néra jkraunamos baterijos
NUOLATAI JUNGTA (nutrakes maitinimo laidas, sugedusi jkraunama baterija, traksta
jkraunamos baterijos, sugedes saugiklis)

« [kraunama baterija labai iSsikrovusi, jg batina pakeisti arba jkrauti.
GREICIAI BLYKSNI Lovos padeétis atjungta, isskyrus CPR funkcija.
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3.1.3.2 Garantija ir akumuliatoriaus naudojimas
Akumuliatoriaus tarnavimo laikas priklauso nuo naudojimo daznumo ir bado - ne daugiau kaip 2 metai
Gamintojas suteikia 6 ménesiy garantijg visam akumuliatoriaus veikimui.
Akumuliatoriaus jkrovimas prie$ naudojant lova trunka mazdaug 4 valandas

Akumuliatoriaus déZutés negalima iSardyti. DéZuté turi bati pakeista visiSkai nauja

3.2 Stulpeliy vienetai

Kolony bloky paskirtis - aukstas lovos platformos reguliavimas

Kolonélés blokas neturi ribiniy jungikliy. Jis jungiamas laidu su 2 kontakty jungtimi. DidZiausias srovés suvartojimas yra 5,5 A, o maksimali darbiné jtampa
yra 24 V. Sunaudotos sroveés ir maitinimo jtampos verté rodoma LINIS.

Ant lovos Eleganza 4 yra 2 tipy kolonos:

Galvutéje yra uZraktas ir ji su valdymo bloku jungiama 2 kontakty jungtimi. Galvos stulpelis yra Salia nugaros atramos dalies. Kabelio ilgis 2090 mm.
Kolonos viduje yra kabelis lokalizavimui.

Kojos kolonéléje néra uzrakto ir ji su valdymo bloku jungiama 2 kontakty jungtimi (maitinimas) ir molex jungtimi (duomenys - vaziuoklés modulis).
Pédos stulpelis yra po kojy poilsio zona. Kabelio ilgis 1550 mm.
Kolonos viduje yra kabelis vaziuoklés moduliui prijungti.

Stulpeliai prie vaZiuoklés rémo tvirtinami keturiais varztais (18+2Nm), naudojant du spaustukus. Gnybtai priverZiami SeSiabriauniais varZtais ir verzlémis
(8+2 Nm). CiuZinio platformos rémas yra pritvirtintas prie kolony 5 varztais, o kabelis nutiestas taip, kad bty i$vengta jo pazeidimo.

18+2Nm

4 pav. Stulpeliy vienetai

* Kojos kolona, be uZrakto, troso ilgis 1550 mm

+ Kojos kolona, be uZrakto, duomeny kabelis vaZiuoklés modulio prijungimui kolonos viduje,
kabelio ilgis 1550 mm

* Galvos kolona, su uZraktu, kabelio ilgis 2090 mm

* Galvos kolona, su uZraktu, kabelis lokalizavimui kolonos viduje, kabelio ilgis 2090 mm

D9S001GE4-0101 13/72



LINET

3.3 Ciuziniy platformos pavaros
4Eleganza 4" lovoje yra 2 tipy linijinés pavaros:
1) Atlo3o linijiné pavara

2) Slaunies tiesiné pavara

y

—
—

O

-
e

&

o)

5 pav. Ciuzinio platformos pavaros

3.3.1 Atlo3o pavara

Galinis variklis pakelia lovos atlo3o ¢iuzinio platforma. Jis pritvirtinamas
prie konstrukcijos dviem kai3¢iais ir tvirtinamas Zvaigzdutémis. Galiniame

variklyje yra mechaninio atblokavimo funkcija. Variklio galvuté yra sujungta
su CPR svirtimi plieniniu kabeliu. Variklyje yra galiniai jungikliai, rodantys

galine padétj. Saugumo sumetimais virSutinis galo jungiklis
padvigubinamas. Jei pirmasis virsutinis galo jungiklis yra paZeistas, o antrasis
ijungiamas, variklis nustoja veikti. I variklio eina dviejy gysly kabelis su repro-
Din jungtimi. Kabelis prijungtas prie valdymo bloko poz. 7.

6 pav. AtloSo pavara

Techniniai parametrai:

Tigis 475,0 [mm]
Ilgis po pratesimo 700,0 [mm]
Suspaudimo stiprumas 3,00 [kN]
Tempimo stiprumas 0 [kN]
Mechaninis iSleidimas Taip
Iéjimo jtampa 24 V]
Apsauga nuo virsjtampio Nr
Apsaugos laipsnis IPX6
Maks. dabartiné apkrova 3A
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3.3.2 Slaunies viraus pavara

Slauny variklis pakelia lovos ¢iuZinio platformos $launy dalj. Jis sujungiamas su
konstrukcija dviem kaiS¢€iais ir tvirtinamas ,starlock” poverzlémis. Variklyje yra galiniai
jungikliai, rodantys galine padétj. Saugumo sumetimais virSutinis galo jungiklis
padvigubinamas. Jei pirmasis virSutinis galo jungiklis yra paZeistas, o antrasis
jjungiamas, variklis nustoja veikti. Dviejy gysly kabelis su repro-Din jungtimi eina

i$ variklio ir yra prijungtas prie valdymo bloko poz. 8. Kabelj galima atjungti nuo pavaros.

7 pav. Slaunies jtempimo pavara

Ilgis 300-430 [mm]
Suspaudimo stiprumas 4,0 [kN]
Tempimo stiprumas 0 [kN]
Mechaninis iSleidimas Nr
Iéjimo jtampa 24 [V]
Apsauga nuo virSitampio Nr
Apsaugos laipsnis P66
Maks. dabartiné apkrova 3A

3.4 Integruoti valdikliai galvos ir pédy Soniniuose turékluose

3.4.1 ,iBoard Basic” (tik versija su svarstyklémis)

LiBoard Basic" yra standartinis globéjy valdymo elementas. Jis integruotas abiejy galvos Soniniy turékly iSoréje. Tik lovos versija su svarstyklémis gali bati
komplektuojama su iBoard Basic. ,iBoard Basic” skirta valdyti svarstykles ir iSé¢jimo i$ lovos stebéjima

Jis yra jmontuotas abiejy galvos Soniniy-bégeliy iSorinéje puséje. ,iBoards Basic” yra prijungtas prie galvos Soniniy bégiy naudojant 3eSis varztus, uzdengtus
SeSiais lipniais uzdarymo kaisciais. Jie sujungiami 6 gysly kabeliais su mini Din jungtimi prie Soninio bégio mechanizmo kabelio (jis veda i$ valdymo bloko).
4iBoard Basic” turi 2,4 coliy ekrang ir klaviattrg su mygtukais.

Skydelyje néra padéties nustatymo mygtuky. Galinéje skydelio puséje yra gamybos ir techniné etiketé bei atloSo akselerometras.

Max 250 kg, Min 10 kg, e = 0,5 kg ZERO WEIGHT. 0.5
1
— kg T CLEAR 0,

87,5 sy

m SCALES

26°

Bed exit OFF ON OFF PAUSE
4 [ [}
ZONE
% oy » G

SafetyMonitor

8 pav. ,iBoard Basic".
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3.4.1.1 Atlo3o akselerometras ,iBoard Basic” valdymo skyduose

AtloSo akselerometras yra abiejy iBoards Basic dalis ir naudojamas lovos atlo3o pasvirimui nustatyti. Kai dél gravitacijos laipsniskai keiciasi atloSo
pasvirimas, kinta jtampa akselerometre ir apskaiciuojamas pasvirimo kampas.

Si informacija siunciama j valdymo bloka, kuris tada rodomas skydelyje. Pasvirimo kampas yra santykinis su Zeme, o tai reiskia, kad jei lova yra ne ant
horizontaliy grindy, lovos atlosas yra pasvires, o grindy (Zemés) pasvirimo kampas pridedamas prie rémo pasvirimo kampo. . Valdymo pultai negali bati
kei¢iami - kairé turi bati kairéje, o deSiné - deSinéje.

Neteisingai prijungus, rodomas neteisingas atlo3o pasvirimo kampas.

3.4.2 Integruotasis palydovy valdymo skydelis (ACP)

Integruotas priziarétojy valdymo skydelis (slaugytojo valdymo skydelis) yra pagrindinis slaugytojy valdymo elementas. Jis integruotas abiejy galvos Soniniy
turékly iSoréje ir prijungtas prie valdymo bloko 14 gysly kabeliu, baigtu 13 coliy DIN jungtimi. Kiekvienas ACP skydelis yra prijungtas prie Plug&Play
jungties, esancios po galvos Soniniais turéklais. Abiejose ACP plok3tése yra STOP mygtukas. ACP yra uZraktas, blokuojantis atskiras valdymo bloko funkcijas,
ikraunamos baterijos rezimo ir baklés indikatoriaus lemputés, specialiy funkcijy pasirinkimas ir standartiniy lovos padéciy nustatymai.

Y @)
o~ A Ao Ao a

.v ﬂ .v ﬂ © =P

9 pav. Integruotas palydovo valdymo skydelis (slaugytojo valdymo skydelis) galvos Soniniuose turékluose

0

10 pav. iBoard ir ACP galvos Soniniuose turékluose
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/ o N DETAIL C

ACP, CU, poz. 3

R
DETAIL

DETAIL E

N7 P

iBoard desinéje,

CU poz. 28
iBoard kairéje,
CU poz. 26

11 pav. ,iBoard" ir ACP rySio schema (S6017616_02)

3.4.3 Valdikliai pédy Soniniuose turékluose (pasirinktinai)

Valdymo skydeliai (kairéje/desinéje) leidzia pacientui nustatyti atloSo ir Slauny padétj. Taip pat yra automatinio konttro mygtukai. Valdiklio komandos
aptinkamos padidéjus jtampai per laida, prijungta prie valdymo bloko. Soninio bégelio laidus galima atjungti prie ¢iuZinio platformos krasto naudojant
Mini Din jungtis

A A A,

v\ B4 v

12 pav. Valdymo skydelis kojelés Soniniame turékloje
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13 pav. Siderail kabeliai

1 LiBoard Basic” laidas (kairéje, deSinéje)

2 Kojos 3oninio bégio valdymo kabelis
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3.5 ISoriniai valdikliai

3.5.1 Nuotolinio palydovo valdymo skydelis (ACP)

Nuotolinis ACP naudojamas daugiausia tuo atveju, kai Attendant Control Panel néra integruotas j galvos Soninj turékla. Jis prijungtas prie
valdymo bloko 14 gysly kabeliu, uzbaigtu 13 kontakty DIN jungtimi. ACP skydelis yra tiesiogiai prijungtas prie valdymo bloko.

Jei reikia, nuotolinj ACP galima pakabinti ant kojelés arba ant Soniniy turékly. Jj taip pat galima laikyti patalynés lentynoje. Veikiant galima
ACP laikyti rankoje.

Nuotolinio priZitrétojo valdymo skydelyje yra STOP mygtukas ir uZraktas, blokuojantis atskiras valdymo bloko funkcijas, jkraunamos
baterijos rezimo ir baklés indikatoriaus lemputés, specialiy funkcijy pasirinkimas ir standartinés lovos padéties nustatymai. Jei lovoje
néra integruoty Attendant Control Panels galvos Soniniuose turékluose, nuotoliniame ACP skydelyje yra STOP mygtukas.

14 pav. ACP be STOP mygtuko (lovai su integruotais Attendant 15 pav. ACP su STOP mygtuku (lovai be integruoty Attendant
valdymo skydeliais Soniniuose turékluose) valdymo skydeliy Soniniuose turékluose)

3.5.2 Ragelis (pasirenkamas)

Ragelis (15 pav.) yra pasirenkamas lovos valdiklis. Ragelis yra dviejy versijy, su Svie€ianCiais mygtukais arba be jy (arba kaip variantas su
CiuZinio platformos pakélimu - auks$tyn/Zemyn). Ragelés mygtuko apSvietimas yra aktyvus, jei lova yra prijungta prie elektros tinklo.
Abiejy telefony funkcijos yra identikos. Kabelis su 8 kontakty DIN jungtimi yra prijungtas prie Plug&Play adapterio, kuris yra prijungtas
prie valdymo bloko. Valdiklis turi RC bloka trumpiesiems jungimams aptikti.

16 pav. Ragelis 17 pav. Mobi-Lift®
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3.5.3 ,Mobi-Lift®" (pasirenkama)

Mobi-Lift® rankenos (16 pav.) yra pasirenkamos pagalbinés rankenos su jmontuotu auks¢io reguliavimo mygtuku. Valdiklio
galvutéje yra du jungikliai, o nuo jy eina laidas, baigtas RJ11 jungtimi.

Mobi-Lift® nuo 4/2020 turi PCB su kampo jungikliu. Tai leidzia iSjungti ,Mobi-Lift®" horizontalioje padétyje ir jjungti vertikalioje

padétyje.

Abu valdikliai (kairysis ir deSinysis) turi tg patj kabeliy jungtj.

DOWN UP DOWN
> . feaie =
== <.
= oS = — et
0 N ) @& oo O
L
N
WHITE

CONDUCTOR YELLOW BROWN
CONDUCTOR CONDUCTOR

18 pav. Mobi-Lift® jungikliai - senesné versija (kairéje) palyginti su nauja versija su PCB (de3inéje)
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19 pav. Mobi-Lift® prijungimo schema

upP

.16 and 17
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3.5.4 Kojos valdiklis (pasirinktinai)

Kojinis valdiklis auks€iui reguliuoti yra suporuotas lovos komponentas. Jis yra ant vaziuoklés, lovos pédos dalyje ir dviem varztais
(11 £ 1 Nm) pritvirtintas prie vaZiuoklés rémo. Valdiklyje yra trys mygtukai - pakelti j virSy, pakelti Zemyn ir pakelti j tyrimo padét;.
Kabelis eina nuo kojinio valdiklio iki vaZiuoklés modulio (UM).

Valdikliai prie UM prijungiami RJ12 jungtimi. UM valdikliy jungtys tvirtinamos 4 ir 5 padétyse. Mini GO funkcija jjungiama

kojinio valdymo bloko programinéje jrangoje. Tai funkcija, kai dar karta paspaudus kojinio valdiklio mygtuka, GO laikotarpis
trunka 20 sekundziy, nespaudziant GO ant Soninio turékly valdiklio arba ragelio (leidZia nustatyti padétj nenaudojant ranky).

‘9 5 Undercarriage @
module
1 / -
s

i Foot Control -
J T .é w (Height adjustment)

20 pav. Kojy valdikliy padétis
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3,5,5 m skydelis (pasirinktinai)

»m-Panel” skirtas signalizuoti, ar Eleganza 4 lovos saugos bdsenos yra stebimos ir, jei yra nesaugios bdsenos, suveikia atitinkami
jspéjimai. Stebimos lovos basenos: stabdziy basena (stabdomi ratukai / nestabdomi ratukai), Soniniy turékly bdsena (Soniniai
turéklai auksStyn / Soniniai turéklai Zemyn), lovos aukstis (lova Zemiausioje padétyje / lova ne Zemiausioje padétyje) ir atloSo kampas
(atloSas daugiau). nei 30° / atloSai mazZesniu nei 30°). Saugios basenos yra: stabdoma lova, Soniniai turéklai pakelti ir uZrakinti, lova
Zemiausioje padétyje ir atloSas daugiau nei 30°. Ispéjimai yra jspéjimai apie nesaugias basenas, vizualiai rodomus oranZine spalva

m-panel ekrane. M-Panel taip pat galima nustatyti 4 bdseny (stabdZziy basenos, Soniniy turékly basenos, lovos auks¢io ir atloSo
kampo) stebéjima.

m-Panel néra tvirtai pritvirtintas prie lovos, jj naudojant galima laikyti rankoje. Nenaudojama m-Panel rekomenduojama pakabinti
ant pédy lentos. m-Panel jungtis prijungta prie valdymo bloko (22 prievadas).

OFF OFF
™ —?
OFF B R AKE
[
e ©
BED EXIT ON
22 pav. m skydelio ekranas ir klaviatdra 21 pav. m skydelis su kabeliu (S6018146)

o

]

L% SeE N
RWEXTREEZE

(A EEEREEN)

b
g

23 pav. ,m-Panel” jungties padétis (kairés kojos galas)
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3.6 ISparduotuveé (tik JAV rinka)

Lizdas yra elektros 3altinio pratesimas per lova, prieinamas tik JAV rinkai. Tai leidZia lengviau prijungti periferinius jrenginius. I3
lovos vaziuoklés eina 3 gysly kabelis su standartiniu kiStuku. Kabelis yra prijungtas prie maitinimo déZuteés. Kabelis eina per Zgsies
kaklelj iki ¢iuZinio platformos rémo, o tada j iSleidimo déZe, esancig ant ¢iuzinio platformos rémo pédos skersinio.

Kistukiniame lizde yra 2x lizdai 110 V, 50/60 Hz, 10 A. Neprijungus kiStukinio lizdo prie elektros tinklo, kiStukiniu lizdu naudotis
negalima.

24 pav. I8vadas - kabeliy iSvedimas
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3.7 Vaziuoklés modulis (UM)

Vaziuoklés modulis (toliau UM) leidZia valdyti visus iSorinius jrenginius, esancius ant vaZiuoklés, ir integruoja Siy periferiniy jrenginiy valdyma per valdymo
bloka.

UM yra prijungtas prie valdymo bloko 4 gysly rysio kabeliu su Molex jungtimis. Sis kabelis vienu metu perduoda maitinimg ir skaitmeninius duomenis. UM
maitinimo Saltinis taip pat maitina 5-3jj ratuka ,.i-Brake”. [tampa matuojama 1 ir 3 kais¢iy jungtyje (Zr. diagrama, jungtis Nr. 8).

Analoginis UM signalas leidZia nustatyti, ar lova tiekiama i$ tinklo. Si informacija yra batina 5-ojo ratuko ir ,i-Brake” funkcijai.

Prie UM taip pat prijungti 2x pakeliami pédy valdikliai. Signalas i3 Siy valdikliy yra analoginis ir UM konvertuojamas j skaitmeninj, prieS perduodamas j
valdymo bloka. UM yra jrengtas nuotékio matavimo ir trumpojo jungimo aptikimo valdiklio laiduose funkcija. i informacija perduodama valdymo blokui.

Avarinis 5-0jo rato 3altinis
LAT-R Pakyléti Pakyléti AntiCrash StabdZiy signalizacija LATL

. \ [ \

e

i ¥ " "4 "R
6 1 6 1 6 1 6
O i-stabdziy galia \@
ﬁ k\ LED nekontroliuojamas
6 1 a [
AETO
Vaziuoklés aktyvinimo modulis
[resss, LED valdomas
6 1 Maitinimas i$ powerbox
\ J/
POZ.1,7,8 POZ.2 POZ. POZ.4,5 P0QZ.9,12 POZ. 11,13 PQE. 6
1-(+) 1-COM 31- 1-COM 1-NC 1 - 1 jutiklis {aktyvinimo kontaktas
2 -RXD 2 -eik COM 2 -eik || 2 -2 tyrimo padeétis - LED afpdas (+) 2 - 2 jutiklis | @ktyvinimo kontaktas
3-GND 3-COM 3-COM 3-COM 3-NC
4-TXD 4-LATL 4-LATR 4 - Aukétis Zemyn 4-NC
5-COM 5-COM 5-COM 5 - LED katodas (-)
6-LATR 6-LAT L 6 - Aukétis UP 6-NC

25 pav. Vaziuoklés modulis
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3.7.1 VaZiuoklés modulis - pagrindinis

Lova su bazine jranga (pvz. be i-Brake, Anticrash ir kt.) komplektuojama su elementariu vaziuoklés moduliu. VazZiuoklés modulio iSvestis
yra molex jungtis, kuri yra prijungta prie kolonélés, o tada prie valdymo dézZutes.
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26 pav. Vaziuoklés modulis - pagrindinis

3.8 Naktinis ap3vietimas

Valdymo blokas leidZia prijungti porg Sviecianciy ,balty” Sviesos diody, uztikrinanciy CiuZinio platformos ap3vietimg. Naktinis apSvietimas
(LED) yra prijungtas juostiniu kabeliu prie valdymo bloko.

BERBREBEE
(KR NN
LT 3113

27 pav. Naktinis apSvietimas - Sviesos diody prijungimas prie valdymo bloko
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3.9 Saugus sustojimas (AntiCrash)

Safe Stop apsaugo lovos naudotojg nuo suzalojimy dél suspaudimo dél nuleistos ¢iuZinio platformos. Kai ant vaziuoklés atsiranda
kliatis ir ¢iuzinio platforma leidZiasi Zemyn, judéjimas sustabdomas automatiskai.

Safe Stop susideda i$ 6 mikrojungikliy, sujungty nuosekliai su vaziuoklés moduliu. Jei saugus stabdymas yra aktyvuotas arba
netinkamai prijungtas prie vaziuoklés modulio arba grandiné nutrtksta, sistema neleidZia reguliuoti aukScio. Safe Stop grandiné turi
bati pakeista nauja.

Right side -
’ switch

, Left side
switch

28 pav. Safe Stop (AntiCrash) - jutikliy sujungimo schema

3.10 ,i-Brake” (pasirenkama)

J-Brake” yra jrenginys, leidZiantis automatiskai stabdyti nestabdomas lovas, kai jos buvo prijungtos prie elektros tinklo. i-Brake
automatiskai stabdo lovg per 60 s po to, kai ji buvo prijungta prie elektros tinklo. Jei stabdys iSjungiamas mechaniskai (pavyzdziui,
valymo metu), sistema vél stabdo lova.

Prietaiso veikimo principas yra elektromagnetinis impulsas ant Castor Central Control (CCC) strypo, pakeiCiantis operatoriaus veikla.
CCC padétis (stabdoma - nestabdoma) nustatoma vienu magnetiniu eigos jungikliu. Jo signalas per vaZiuoklés modulj perduodamas
j valdymo bloka. Jei strypas nepasiekia norimos stabdymo padéties, i-Brake pakartoja visg procesa dar du kartus.

Pavara yra elektros variklis - apsaugota 3A srovés saugikliu ir eigos jungikliais abiejose sliekinés pavaros ribinése padétyse.
I8saugoma rankinio stabdymo funkcija.
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3.11 Stabdziy signalizacija (pasirenkama)
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29 pav. ,i-Brake" ir stabdZiy aliarmo prijungimo schema (56018107)

Stabdziy signalizacija

Stabdziy padéties
indikacija

i-Brake maitinimo
Saltinis

Vaziuoklés
maitinimo Saltinis

Jei lovoje yra stabdZiy signalizacija ir $i lova yra prijungta prie maitinimo tinklo, stabdZiy signalas pasigirsta, kai lova néra stabdoma.

Jei prie stabdZiy strypo pritvirtintas magnetas sulygiuotas su magnetiniu jutikliu, siun¢iamas signalas, rodantis stabdZziy padét;. Jei magnetas nesutampa su

magnetiniu jutikliu, lova pradeda pypséti.

D9S001GE4-0101
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3.12 Svarstykliy ir slaugytojy iSkvietimo sistema (tik versija su svarstyklémis)

Svarstykliy sistema leidZia iSmatuoti ir apskaiciuoti paciento svorij. Jj sudaro svarstykliy dézuté, 4 tenzometrai, valdymo dézuté ir iBoard Basic
valdiklis. Neprivaloma dalis yra slaugytojo iSkvietimo sistema.

30 pav Svarstykliy ir slaugytojo iskvietimo sistemos sujungimo schema

1 iBoard Basic (masteliy ekranas ir valdiklis)
2 Valdymo dézute

3 Svarstykliy dézute

4 1 tenzometras - galva j kaire

5 2 tenzometras - galva deSinén
6 3 tenzometras - péda kairéje

7 4 tenzometras - desiné péda

8 Slaugés skambuiy dezute

9 Slauges iskvietimo valdiklis

10 Slaugeés ikvietimo valdiklis

1 37 kontakty slaugytojo iSkvietimo jungtis
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3.12.1 Svarstykliy déZuté Svarstykliy dézuté

Svarstykliy dézuté leidZia apskaiciuoti lovos €iuzinio platformos apkrova. Prie svarstykliy déZzutés prijungti keturi svarstykliy jutikliai
(tenzometrai). Tenzometro konstantos, gravitaciné konstanta, taip pat bendra kalibravimo konstanta, sugeneruota kalibruojant
svarstykles, iSsaugomos svarstykliy dézutéje. Krovinio svoris apskai¢iuojamas pagal tenzometro duomenis ir kalibravimo konstantas
ir skaitmeniniu badu siun€¢iamas j valdymo bloka. Apdorota informacija rodoma ,iBoard Basic”. Informacija i$ skalés langelio yra
skalés diagnostikos ekrane (tensometro konstanta, absoliucios reikSmeés ir kt.). Viena déZutés dalis yra garsiakalbis, skirtas iséjimo

iS lovos signalizacijai (garsas / erdvé - 0,5 s/0,5 s). Svarstykliy déZuté maitinama i$ valdymo bloko 4 gysly kabeliu su RJ14 jungtimi ir
yra prijungta prie valdymo bloko.

Reproductor Connector BEA

Con1 K1 -PB4x

Con1 + Con2
2:1

Jutikliai

Jutikliai
13, T4

31 pav. Svarstykliy déZuté - prijungimo schema
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3.12.2 Masteliy jutikliai (tensometrai)

Priklausomai nuo apkrovos, kinta elektros varza svarstykliy jutiklyje. Pokyc€iai nedelsiant perduodami j svarstykliy dézute, kuri
apdoroja reikSmes. Ant lovos yra keturi skalés jutikliai (tenzometrai) - 2 prie kojy ir 2 prie galvos. Jie tvirtinami aStuoniais varztais
(6+2 Nm). Svarstykliy jutikliai yra prijungti prie svarstykliy dézutés 4 gysly ekranuotu kabeliu.

Kiekvieno tenzometro verté turi unikalig konstanta.

Atskiry branduoliy funkcijos apra3ytos lenteléje.

32 pav. Skalés tenzometras

Tenzometro modelio numeris 8300-0674A Tenzometro modelio numeris 8300-0674A
N I R B I R
1 T1 ekranavimas skaidrus 1 T3 ekranavimas skaidrus
2 T1 - tiekimas rudas 2 T3 - tiekimas rudas
3 T1 + ivestis Zalias 3 T3 + idvestis Zalias
4 T1 - i$vestis baltas 4 T3 - i$vestis baltas
5 T1 + tiekimas geltona 5 T3 + tiekimas geltona
6 T2 ekranavimas skaidrus 6 T4 ekranavimas skaidrus
7 T2 - tiekimas rudas 7 T4 - tiekimas rudas
8 T2 +i8¢jimas Zalias 8 T4 + idvestis Zalias
9 T2 - idvestis baltas 9 T4 - i$vestis baltas
10 T2 + tiekimas geltona 10 T4 + tiekimas geltona
30/72 D9S001GE4-0101



LINET

3.12.3 Slaugés iSkvietimas

Prietaisas skubiam personalo iskvietimui, nuotoliniam valdymui ir bendravimui su pacientu, slaugytojo iSkvietimu susideda i3 keliy komponenty. Pagrindinis komponentas
yra centriné dézuté, kuri apdoroja signalus i$ periferiniy komponenty ir perduoda juos j iSvestj. Centriné slaugytojo iSkvietimo dézuté yra maitinama i$ svarstykliy modulio ir
yra prijungta prie jo RJ jungtimi j padétj K1. Jis gauna informacija apie i$éjimo i$ lovos signalo baseng i$ svarstykliy modulio.

4 periferiniai jrenginiai yra prijungti prie centrinés déZutés - Control of Nurse call funkcija, kuri yra galvos Soniniuose bégelio valdikliuose - kairéje ir deSinéje (jskaitant
garsiakalbj/mikrofong). Centrinéje déZutéje taip pat yra iSvestis (DIN jungtis - moteriSka (13 kontakty)), per kuria ji siuncia ir priima duomenis j/i3 iSorinés jrangos. Slaugytojo

iSkvietimo iSvesties jungtis K2 baigiasi 37 kontakty jungtimi. Prijungimo prie slaugytojo iSkvietimo sistemos i$éjimas yra ant vaZiuoklés galvos dalyje.

m

R LR T
LR R

*

1 apvalkalas

33 pav. 37 kontakty slaugytojo iSkvietimo jungtis

1 Jalias 16 +raudonas LED

2 baltas 29 - raudonas Sviesos diodas

3 rudas 19 + Zalias Sviesos diodas
4 rozinis 28 - 7alias viesos diodas
5 Sviesiai raudona 7 + 25 Slaugyfojo skambutis

6 tamsiai raudona 26 Seselés iSkvietimas

7 tamsiai mélyna 30 I8¢jimas i% lovos

8 oranziné 31 ISejimas i lovos

9 3viesiai meélynas 4 Praneséjas - L

10 pilka 22 Praneéjas - R

" tamsiai Zalia 35 Garsiakalbis kom
12 geltona

13 violetine

14 juodas (apvalkalas)
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Slaugytojo skambucio garsiakalbiai

NC6 Nursecall

Tiekimas

K2

4 Slaugytojo iSkvietimo iSvestis
\\ Jungtis
o]

Slaugés skambutis K1

Prane$éjas NC6 Nursecall
Tiekimas
P jungties vaizdas

Moteris

N\
43 © 020

80 © 060
(210 O1@9
o

2:1

34 pav. Centrinés slaugytojo iSkvietimo dézutés laidy schema

+
1 - Zalias Sviesos diodas 1
2 + 7alias 3viesos diodas = 2 Is¢jimas s lovos

Seselés iskvietimas
3 - raudonas 3viesos diodas Tieki mas 3
4 +raudonas LED 4 Seseles iskvietimas
5 Igjimas i lovos
K2
Seselés iSkvietimas 6 I3¢jimas i3 lovos
ISvestis

7 Seselés igkvietimas
8 Seselés iskvietimas
9 Garsiakalbis kom
10 Prane$éjas - R
n Pranedéjas - L
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35 pav. Skalés modulis su tenzometrais (kairéje) ir svarstykliy modulis su tenzometrais ir slaugytojo iSkvietimu (deSinéje)

1 Tenzometras Nr.1 - galva kairé

2 Tenzometras Nr. 2 - galva de3inén
3 Tenzometras Nr.3 - péda kairé

4 Tenzometras Nr. 4 - péda desiné
5 Mastelio modulis

6 Slauges skambutis

7 Prijungimas prie Soniniy turékly

8 Slaugytojo iSkvietimo jungtis
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3.13 ,SmartCare” komponentai

3.13.1 Integravimo modulis

Integravimo modulis tarnauja kaip lovos komunikacijos centras. Jame yra Ethernet ir Wi-Fi rySio sgsajos, per kurias perduoda duomenis j serverj apie lovos
veikima. Integravimo modulis yra prijungtas prie valdymo bloko. Duomenys i$ jutikliy ant lovos ir kity periferiniy jrenginiy jkeliami per Sias sasajas:

Funkcija

Ethernet

36 pav. Integravimo modulis

Valdymo blokas

N/A

Lokalizacija N/A Diagnostinis

Jungtis

RJ45

RI11 6/4

N/A

RI11 4/4 N/A DIN13

Siy sasajy isejimai konvertuojami pagal konfigaracija j ataskaitas, kurios reguliariai siunc¢iamos j

serveris.

Kiekvienas jrenginys yra pazymétas etikete, kurioje yra svarbi informacija apie integravimo modulj. Etiketéje nurodytas gaminio gaminio numeris,
maitinimo lygis, aparatinés jrangos tipas ir programinés jrangos versija. Jame taip pat yra gaminio serijos numeris, kuris yra svarbus nustatant jrenginj
rySio su serveriu metu.

Daugiau informacijos apie LINIS SafetyMonitor/SafetyPort rasite atskirame LINIS SafetyMonitor/LINIS SafetyPort techninés prieZiGros vadove.

3.13.1.1 Irenginio rezimo indikacija

Apatinéje jrenginio dalyje yra trys Sviesos diodai (raudona, Zalia ir mélyna), rodantys jo rezima.

RAUDONA

Periferiniai jrenginiai

+ Kiekviena blyksté rodo vieng periferinj jrenginj

+ Jei raudona nuolat 3viecia 30 sekundZiy, iSorinio jrenginio
maitinimo 3altinyje buvo aptiktas trumpasis jungimas
ir Sio iSorinio jrenginio maitinimas buvo iSjungtas.

GREEN Rysys su

berveriu

+ Viena blyksté - IM veikia

+ Duir trys blyksniai - bendravimas su
serveris

MELYNA

Ethernet ir Wi-Fi

* Viena blyksté - prijungtas Ethernet
+ Dvi blykstés - prijungta prie Wi-Fi

« Trys blyksniai - prijungti prie abiejy.

34/72
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3.13.2 Kairiosios ir deSinés pusés bégiy eigos jungikliai

Ribiniai jungikliai skirti aptikti esamga Soniniy bégiy padétj. Jei Soninis turéklas yra virSutinéje padétyje, per Soniniy bégeliy mechanizma paspaudziamas eigos
jungiklis ir signalas siunc¢iamas j integravimo modulj ir atvirks¢iai. Galiniai jungikliai atskirai nejungiami, kairiojo ir desiniojo eigos jungikliai yra nuosekliai. Galiniai
jungikliai yra prijungti prie sujungimo dézutés. Galiniy jungikliy koncepcija yra nustatyti, kad kai Soninis bégelis yra aukstyn, duotasis jungiklis uzdaromas
(nesusijungus, nutrakus laidui, situacija nustatoma kaip pavojinga, ty Soninis bégis Zzemyn).

37 pav. Sujungimo dézuté

- End switch = =
- left head siderail End switch — Merge box Y
‘n | - left foot siderail -—I ‘ // é.&.g
o
" || =l ;
N 4 [y |
- 0 ) I]'_ ?&! =: P ']
Localisation & LT i~
A Undercarriage 2 H
module Ho
a n
Integrat;on module s,
= PB43 |
— RED p_
ﬁ N, End switch J | '\\ End switch
i - foot column 4 a_cp - foot column
- - . ! o o o - e _pe["] il 1]
LAN - Ethernet - = | | - T i I
=
. o
é End switch Frdswiteh: | B
. - right head siderail “rightfoot:siderall = =

38 pav. LINIS SafetyMonitor/LINIS SafetyPort paruostas sprendimas
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3.14 Ratukai

Eleganza 4 yra su 4 ratukais ir papildomai su 5 ratuku. Jei lovoje yra 5-asis ratukas, tada yra 3 standartiniai ratukai ir vienas statinis ratukas. Lova be
5-0jo ratuko turi bati su kryptiniu ratuku. Kryptinio ratuko padétis priklauso nuo valdymo krypties. Jei valdymo kryptis yra i$ pédos pusés, kryptinis
ratukas yra desinéje galvos puséje, o jei i$ galvos pusés, tada krypties ratukas yra kairéje pédos puséje.

Antistatinis ratukas

Ratukas su spyna/ Standartinis ratukas

Kryptinis ratukas

Standartinis ratukas

39 pav. Antistatiniy ir kryptiniy ratuky padétis (valdymo kryptis yra i$ pédos pusés)

40 pav. Centrinio ratuko valdymas
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3.14.1 Penktasis ratukas (pasirenkamas)

Galima jrengti lova su Penktuoju ratuku vaZiuoklés centre. Fifth Castor padeda vairuoti ir manevruoti lovg ilguose koridoriuose ir mazuose
kambariuose.

3 4 ©11+2Nm

41 pav. Mechaninis 5-asis ratukas

2 5 ratukas, valdomas koja

3 Atstumo poverzlé, Fe, Zn-Cr, d6.4 D18 T1.6 DIN 9021
4 Varztas, Fe, Zn-Cr, M6 L20 DIN 7500C, TORX

5 Varztas, Fe, Zn, M6 L20 DIN 912, VAL $e3iakampis

6 Verzlé, M 6 DIN 985

7 Spyruoklé, D9 T0.8 L80|DIN 17242

8 Plastikiné nuotoliné poverzlé, d6,5 D12 T1

9 Starlock, Fe, d6

3.14.2 ,i-Drive” - varomas 5-asis ratukas (pasirenkamas)

Lova gali bati su varomuoju i-Drive Power™ ratuku, kuris padeda ligoninés personalui perkelti lova, ant kurios guli pacientas, naudojant tik
minimalig jéga.

Varomas ratukas i-Drive Power™ yra lovos vaziuoklés viduryje. Naudojant i-Drive servo mechanizma, i-Drive pakeliamas pagal operatoriaus poreikj
arba nuleidziamas ir prispaudZiamas prie grindy taip, kad baty galima panaudoti ratuko sukimo momentg, kad baty lengviau perkelti lova tiesia
kryptimi. . Ratukas turi savo jkraunama baterijg ir jkrovima

nepriklausomas nuo lovos funkcijy. Jei i-Drive buvo visiSkai iSsikroves, lovos funkcijomis vis tiek galima naudotis. Lova turi vieng i-Drive Power™
valdiklj.
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Techninés specifikacijos

i-Drive Power™ rato skersmuo 210 mm
Maks. greitis pirmyn 4,43 km/h (£15 %)
Maks. greitis pirmyn 2,16 km/h (15 %)
Maks. atbulinis greitis 2,16 km/h (£15 %)
Maks. pakilimo kampas 6°
Triukdmo lygis (patraukus ratuka) 65dB

Elektros specifikacijos

Nominali akumuliatoriaus jtampa 36V DC, Talpa: 12 Ah

230V kintamoji jtampa, 50/60 Hz
127 V kintamoji srové, 50/60 Hz
1éjimo jtampa, daznis 120 V kintamoji srove, 50/60 Hz
110 V kintamoji srové, 50/60 Hz

100 V kintamoji srové, 50/60 Hz

DidZiausia jvesties galia 300 W

Transformatoriaus saugiklis

230 V versija 2xT1,6AL 250V
127 V versija 2xT3,15A L 250V
120V versija 2xT3,15A L 250V
110 V versija 2xT3,15A L 250V
100V versija 2xT3,15A L 250V
Akumuliatoriaus saugiklis MDP 030 (30 A)

3.14.2.1 ,i-Drive” valdymo skydeliai

+i-Drive” jjungiamas i$ aktyvinimo skydelio, kuris yra ant lovos vaZiuoklés ir iSsikiSa i$ vaZiuoklés dangcio. i-Drive aktyvinimo skydelis su mygtukais ON (i-
Drive aktyvinimas veikia 3 minutes, pratesimas nuo paskutinés pasirinktos funkcijos) ir mygtuku ISJUNGTA varomam ratukui pakelti.

i-Drive Power

42 pav. ,i-Drive” aktyvinimo skydelis

Suaktyvinus i-Drive, ratukas lieka stabdomas, kol mygtuku jam bus suteikta judéjimo komanda. Pasibaigus standartiniam ,ON" periodui, sistema i3sijungia,
Ji-Drive” nepakyla, o jei nestabdo, stabdo. Paspaudus OFF (maZdaug 350 ms, siekiant apsaugoti nuo netycinio paspaudimo), suaktyvinama ,i-Drive”
pakélimo funkcija, o jai atsitraukus ,ON periodas” i§jungiamas ir sistema persijungia j miego reZima. Sio mygtuko negalima suaktyvinti, jei paspaudziamas
bet kuris kitas valdiklio mygtukas arba jjungtas jutiklinis jutiklis.
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J-Drive” ratukas valdomas naudojant ,i-Drive” valdiklj. Valdiklyje yra keturi mygtukai ir vienas jutiklinis jutiklis.

Q
DRIVE
BRAKE

i ® O
ON @&

= - D

43 pav. ,i-Drive” pagrindinis valdymo skydelis

Jei valdymo skydelyje vienu metu paspaudziami ,Pirmyn”ir ,Atgal” be jjungto jutiklinio jutiklio, valdymo bloke integruotas akselerometras bus
sukalibruotas horizontaliai lovos padéciai po 5 sekundZiy, o tai yra signalizuojamas 2 sekundziy garso signalu (Zr. skyriy ,,5.2 i-Drive Power™

akselerometro kalibravimas”).

PASTABA:

Pagrindiniame valdymo skydelyje yra jutiklinis jutiklis; Kad baty naudojamos funkcijos, naudotojo ranka turi nuolat liestis su lietimo jutikliu.
Jei ranka nuimama nuo jutiklinio jutiklio, i-Drive Power™ sustoja.

PASTABA:

Ji-Drive Power™” rato iSskleidimas ir jtraukimas valdomas elektroniniu badu aktyvinimo skydelyje.

3.14.2.2 Avarinis mygtukas ,i-Drive” jtraukimui

Avarinis mygtukas, skirtas varomo ratuko pakélimui, yra saugos priemoné tais atvejais, kai, pavyzdZiui, nustoja veikti standartinis kélimo mygtukas
arba visiskai iSsikroves i-Drive akumuliatorius. Mygtukas yra valdymo bloko viduryje, pritvirtintas prie laikiklio.
Kabelis eina nuo avarinio mygtuko tiesiai j varoma ratuko serverij.

Avarinis i-Drive Power™ jtraukimas:
1) Paspauskite bet kurj lovos mygtuka GO.
2) ISjunkite varoma ratukg naudodami i-Drive Power™ maitinimo jungiklj

3) Paspauskite i-Drive Power™ avarinio jtraukimo mygtukg

PASTABA:

Avarinio ratuko jtraukimo mygtuka naudokite tik visiSkai iSsikrovus akumuliatoriui arba esant ratuko klaidai, kad rankiniu badu nustumtuméte
lova j saugig vieta nenaudojant varomo ratuko.

i-Drive Power™ avarinio

jtraukimo mygtukas

i-Drive Power™

™ Maitinimo jungiklis

44 pav. ,i-Drive” avarinio jtraukimo mygtuko ir ,i-Drive Power™“ maitinimo jungiklio vieta
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3.14.2.3 ,i-Drive” valdymo blokas

Valdymo bloku valdomas specialus nuolatinés sroves variklis (300W, 36V/60uH/0,80hm), vienas varomojo ratuko servo (36 V, 3 A
maks.), elektromagnetinis stabdys. Jame yra 36 V jkraunamos baterijos jvestis, kintamosios srovés jkrovimo 3altinis, ,Braked Bed"
magnetinio jungiklio j&jimas ir analoginio variklio temperataros jutiklio jéjimas.

Kai lova yra jjungta j elektros tinklg, jkraunama baterija ir blokuojamos lovos kelionés funkcijos.

Atjungus lovg nuo elektros tinklo, visos pavaros funkcijos pasiekiamos, jei jkraunama baterija pakankamai jkrauta. Jei akumuliatoriaus
rezimu per mazdaug 3 minutes nepateikiama jokia komanda, elektronika automatiSkai atjungiama ir pradedamas minimalaus
energijos suvartojimo rezimas. IS naujo paleidZziama automatiSkai, paspaudus ON mygtuka, esantj ON/OFF aktyvinimo skydelyje.

3.14.2.4 ,i-Drive” maitinimo dézuté

Ji-Drive Power™” varomas ratukas jkraunamas i$ kintamosios srovés Saltinio. Maitinimo dézé yra Salia pagrindinés maitinimo dézutés
ant lovos vaziuoklés rémo. Maitinimas tiekiamas 3 gysly kabeliu i$ pagrindinés maitinimo déZutés j i-Drive maitinimo déZute. ,i-Drive”
maitinimo dézuté transformuoja jtampga iki mazdaug 36 V kintamosios srovés (priklausomai nuo tinklo jtampos) ir yra apsaugota srovés
saugikliu. Tada maitinimo dézuté prijungiama prie valdymo bloko maitinimo kabeliu, baigtu Lumberg jungtimi.

3.14.2.5 ,i-Drive” jtampos koregavimas

Varomo ratuko jtampa koreguojama siekiant apsaugoti ir palengvinti naudojima. Siekiant apsaugoti i-Drive, jo jtampa koreguojama
taip, kad srové nevirSyty apytiksliai 29 A. Tiesesniam judéjimui nuoZulniu pavirSiumi jtampa koreguojama pagal akselerometru
iSmatuota lovos posvyrj. Kad Si korekcija tinkamai veikty, akselerometras turi bati sukalibruotas horizontalioje padétyje (zr. skyriy
»5.2 i-Drive Power™ akselerometro kalibravimas"). Vienas is Sios funkcijos efekty gali bati nedidelis jtampos, iSreikStos pravaZiuojant
tam tikrus nelygumus, korekcija. Varomojo ratuko jtampa taip pat koreguojama pagal akumuliatoriaus jtampga, kad baty
kompensuojama maZesné jo jtampa laipsniSko iSkrovimo metu.

3.14.2.6 i-Drive jkraunama baterija
Varoma ratuko jkraunama baterija susideda i$ trijy nuosekliai sujungty 12 V jkraunamy baterijy.
Akumuliatorius jkraunamas, jei lova yra prijungta prie elektros tinklo ir yra stabdoma.

Ikrovimui naudojama ,Dual Level Float Charger” sistema (du jkrovimo lygiai, srovés ribojimas, automatinis perjungimas i$ jkrovimo j
prieZidros reZima). Virsijus didZiausig leisting jkrovimo srove arba maksimaly jkrovimo laikotarpj, jkrovimas nutraukiamas ir apie
bakle praneSa mirksintys visi akumuliatoriaus Sviesos diodai.

Akumuliatoriaus baklé signalizuojama iSsikrovimo arba jkrovimo metu tik tada, kai aktyvus ,ON periodas”.

Esant labai Zemam akumuliatoriaus jkrovimui, apie Sig baseng prane3a nutrikstantis garso signalas.

Akumuliatoriaus lygio indikatorius (,i-Drive Power™")

1) Raudonas LED mirksi - kritiSkai iSsikroves
2) 50 proc
3) 75 proc

4) 100% jkrauta
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2

Maitinimo kabelis
(Padétis valdymo bloke)

4
Aktyvinimo déZutés kabelis
(Padétis valdymo bloke)

5

Servo kélimo trosas
(Padétis valdymo bloke)

6
StabdZiy trosas

(Padétis valdymo bloke)

11
Silumos jutiklio kabelis
(Padétis valdymo bloke)

13

Ratuko valdymo padéties kabelis (su jutikliu)
(Padétis valdymo bloke)

A i-stabdziy trosas

B Ji-Drive Power™" raty avarinio jtraukimo kabelis (su jungikliu)
C Ji-Drive Power™" raty avarinio jtraukimo kabelis (su jungikliu)
D i-Drive Power™ rato maitinimo laidas

E Akumuliatoriaus atjungimo laidas

F Atjungiklis - saugiklio laidas

G Minuso akumuliatoriaus laidas

H Baterijy sujungimas

Baterijy sujungimas

J Akumuliatoriaus saugiklio laidas
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3.15 Lovos laidy schema
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4 lovy diagnostika

4.1 Klaidos - gedimo busenos

4.1.1 I83okantys langai

Funkcija uzrakinta « [junkite funkcija atrakine atitinkamg uzrakta

Reikali Ktyvini + Norédami suaktyvinti klaviatairg arba jutiklinj ekrana,
€lkalingas aktyvinimas paspauskite mygtuka GO

+ Pasalinkite svorj

OVERLOAD

Virdytas saugus darbo kravis
+ Patikrinkite svarstykles (tenzometrus, svarstykliy modulj)

UZrakintas kg/Ib jungiklis * Nustatymuose atrakinkite kg/lb mygtuka

Svarstykliy sistema atjungta. « Patikrinkite svarstykliy sistemga - Svarstykliy modulj ir kt.

SCALEIBEA
DISCONNECTED

+ Norint iSspresti Sig problemg, reikia rasti problemine
dalj, prijungta prie valdymo dézZuteés, ty
sistemingai po vieng atjungti komponentus nuo
valdymo déZuteés.

Atjungus sugedusig dalj, i$Sokantis langas ,,STOP
SERVICE" dingsta. Kai sugedusi dalis yra atjungta

Lovos judéjimo apsaugos gedimas atlikus vieng ir pranesimas ,STOP SERVICE" dingsta, reikia

nustatyti, ar problema yra kabe, ar komponente.

judes;j.
Kitas Zingsnis yra pakeisti sugedusia dalj.

STOP SERVICE

« Jei atjungus visas dalis vis tiek iSlieka praneSimas "STOP
SERVICE", tai greiCiausiai problema yra valdymo
déZutéje.

* Norédami toliau reguliuoti lovos aukstj, iSimkite

' daikta i$ vazZiuoklés.

= CiuZinio atramos platformos judéjima sustabde o . )
+ Patikrinkite saugaus sustabdymo jungt;j

SAF E STO P funkeja Safestop vaziuoklés modulyje.

+ Patikrinkite saugaus sustabdymo laidus ir jungiklius.

44772 D9S001GE4-0101
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« Patikrinkite, ar ant lovos vaZiuoklés néra kliaciy

MAZAS Lova per mazai apkrauta « Patikrinkite tenzometrus ir skalés modulj

« Patikrinkite lovos absoliucig nuline verte.

Virsytas saugus darbo kravis
AUKSTAS * Nuimkite krovinj

(4,5-10 kg virsija saugia darbine apkrova)

- e + Padékite pacientg ant lovos, kad jjungtuméte iSéjimo i$
Nepakanka apkrovos i$éjimo i3 lovos stebéjimui
lovos stebéjima.

Atjungtas nuo maitinimo 3altinio stebint lovos i$&jima * Prijunkite lova prie elektros tinklo, kad paleistuméte lova
arba aktyvuojant lovos i$éjimo stebejima Vel iSjunkite stebéjima

« Patikrinkite maitinimo Saltinj ir maitinimo laida.
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4.1.2 LED mirksi basena

Nugaros atrama

Péda

Baterija labai

iSsikrovusi

1600 ms [JUNGTA,

200 ms ISJUNGTA

Tinklas Baterija Slaunies uZraktas Pakelimo uzraktas .
uzraktas valdikliy uzraktas
UZrakinta - - Apsviestas Ap3viestas Apsviestas Ap3viestas
Mirksi o o o o
Mirksi Mirksi Mirksi Mirksi
600 ms, )
Trumpas sujungimas . 600 ms, 600 ms, 600 ms, 600 ms,
600 ms ISJUNGTA
600 ms ISJUNGTA 600 ms ISJUNGTA 600 ms ISJUNGTA 600 ms ISJUNGTA
Antifazéje
Mirksi
Pirma klaida 600 ms, - - - - -
600 ms ISJUNGTA
Mirksi Mirksi Mirksi Mirksi
Judéjimo blokas - ” 600 ms, 600 ms, 600 ms, 600 ms,
600 ms ISJUNGTA 600 ms ISJUNGTA 600 ms ISJUNGTA 600 ms ISJUNGTA
Galia Ap3viestas - - - - -
Ne
Maitinimo gedimas - - - - -
apsviestas
Baterija NA L L R R R _
ApS3viestas ApSviestas
arba brokuotas
Baterijos defektas . Ap3viestas . . ) .
Mirksi

Baterija visiskai
iSsikrovusi
(Tik CPR)

Mirksi
100 ms JJUNGTA,

100 ms ISJUNGTA

Akumuliatoriaus jkrovimas

Mirksi
200 ms JUNGTA,

1600 ms ISJUNGTA

PASTABA: pirmoji reikSme visada reiSkia, kad Sviesos diodas mirksi, o antroji reikSmé reiskia, kad Sviesos diodas yra iSjungtas.
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4.1.3 Pypséjimas - garso signalai

Neribotas laikas

iSjungti)

(0,6sgarsas/2,6s
tyla)

- pauzeé - 2 pypteléjimai -
ilgesné pauzeé - 3 pypteléjimai

- pauzé - 2 pypteléjimai)

Nuolatinis valdymo blokas perkaitintas akumuliatoriaus virésrove skalé perkrauta pavara perkrauta
STOP klaida - B
13&jimo i8 lovos signalizacija
o (visi STOP mygtukai (melodija: 3 pypteléjimai
Protarpinis

Ribotas

laikas

Trumpas 0,3 s

patvirtina operacija

funkcija uzblokuota

Trumpas 0,5s

aptarnavimo reZimo pradzia arba

tarnybos pabaigos rezimas

funkcinis judéjimas

sukeltas nuotékio

nuleidimas j Zemiausia

padetj

su svarstyklémis)

llgas3s sistemos klaida )
mastelio modulis
llgas5s atjungtas (tik versija

Ilgos 3 minutés:
1,1 s garsas/

1,1s tyla

Stabd?ziy signalizacija Pypsi

4.2 ,i-Drive” signalizacija

4.2.1 Garso signalizacija

Nepertraukiamas - 0,5 sekundés

* Avarinis sustojimas

* Ribinés salygos lovos paleidimui jjungus jutiklinj jutiklj (prijungimas
prie elektros tinklo, stabdomi ratukai arba pakeliamas ratukas).

« Stabdomi ratukai paspaudus judéjimo mygtukus

Nepertraukiamas - 2 sekundés

* PraneSimas apie sékmingg akselerometro kalibravimag

« Jei signalas neskamba, tai reiskia, kad kalibravimas nejvykes

Nepertraukiamas - 3 sekundés

« Varomojo ratuko valdymo tiltelio virsjtampis

Pertraukiamas signalas

« Labai senka baterija
* Perkaito varomo ratuko statorius

* Perkaito valdymo blokas

D9S001GE4-0101
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4.2.2 Sviesos indikatoriai

STOP
DRIVE
BRAKE
on & A
e @9e -
FAULT signalizacija
GO indikatorius FAULT indikatorius
UUNGTA * Ranka yra ant prisilietimo jutiklis; varomasis ratas paruostas naudojimui
GO indikatorius
BLYKSNIAI + Ranka néra ant prisilietimo jutiklio; i-Drive néra paruostas naudoti

« ,i-Drive” negalima suaktyvinti (,i-Drive” ratas nenuleistas, ratuko valdymo svirtis yra
JUNGTA

stabdomas, lova prijungta prie elektros tinklo).
FAULT indikatorius

+ Sistema sugedusi (rodoma akumuliatoriaus busenos indikatoriuje)
BLYKSNIAIL

« Jjungta i-Drive valdymo déZutés apsauga nuo kars¢io

4.2.3 Gedimy signalizacija (,i-Drive Power™")

Sistema apsaugota nuo gedimy, stabdant ir stabdant pavaros sistema bei atitinkama signalizacijg. Trumpai mirksi gedimo indikatorius, o akumuliatoriaus indikatorius rodo gedimo basena. Kai kurie

defektai pasalinami automatiskai (pvz.: pavaros perkaitimas). Kai pavara arba elektronika perkaista, prie$ blokuojant pavarg pasigirsta trumpas garsinis signalas.

Vairas perkaito* jungta Bjungta Igjungta Jjungta
Elektronika perkaito* jungta Bjungta liungta Ijungta
Stabdziy klaida jungta Bjungta Tungta Tiungta
Atsitraukimas nebaigtas Igjungta fungta Kjungta Igjungta
5 Vigjungtos ribos jungta Tungta Ijungta Tungta
FET uzdarymas prasiskverbe Isjungta fungta Tungta Kjungta
Valdymo grandiné perkaitinta jungta Tjungta Tjungta Tjungta
Valdymo grandinés klaida Tungta Ijungta Tjungta Tjungta
Aktyvinimo mygtukas uZstrigo Tjungta Tjungta Igjungta Tjungta
Atitraukimo mygtukas uzstrigo Tjungta jungta Tiungta Igjungta
Aktyvus mygtukas po paleidimo Tjungta Bjungta liungta Tiungta
*Prie$ blokuojant pavarg, pasigirsta garso signalas (trumpas garso signalas)

PASTABA: LED indikatoriai sunumeruoti i$ kairés.
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4.3 LINIS

iBoard Basic - norédami jjungti LINIS rezimg, vienu metu paspauskite (5s) BEA vidiné zona + BEA iSoriné zona

NarSymas (ZERO)/(HOLD) mygtukais. ISeikite paspausdami CLEAR mygtuka.

4.3.1 LINIS elementy, rodomy iBoard segmenty ekrane, apraSymas

1 AD COLO AD potenciometro stulpeliso (T
2 AD COL1 AD potenciometro 1 stulpelis (77
4 AD X AD akcelerometrasPCBXx | T
5 ADY AD akselerometroPCBY (T
6 AD BR AD atloSo akselerometras 0° - 80° (kédeé)

8 AD STOP AD STOP 100-120 (1x STOP), 65-85 (2x STOP)

9 OPER C Veikimo kodai (Zr. 4.3.3 sk.) XX-YY (XX - funkcijos kodas, YY - periferijos kodas)

10 STOP C Lovos sustabdymo kodas (#r. 4.3.2 skyriy) (77
1 SYS KLAIDA Sistemos gedimas zr.4.1sk) | 7
12 PABAIGAS-SV Galiniy jungikliy basena (Zr. 4.3.1.1 skyriy) XXXXXXXX
13 PB SW Maitinimo déZutés SW versija XXYY (9.12->_912; 10.12-> 1012

14 EXP SW SW isplgtimo versig T
15 DU SW Jutiklinio ekrano SW versija XXYY (9.12->_912; 10.12-> 1012

4.3.1.1 Galiniai jungikliai

N/A 1 0
N/A 2 0
Stabdis 3 Aktyvuota = 0, iSjungta = 1
Galvos stulpelis - auk3c¢iausia padétis 4 Aktyvuota = 1, iSjungta = 0
Pédos stulpelis - Zemiausia padétis 5 Aktyvuota = 1, iSjungta = 0
N/A 6 0
Anticrash 7 Aktyvuota = 0, iSjungta = 1
Soniniai turéklai (visi) 8 Aukityn = 1, Zemyn = 0

D9S001GE4-0101
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4.3.2 STOP kodai

2 Po STOP nuspaustas kojinis valdiklis

4 Du mygtukai vienu metu nuspausti ilgiau nei 1 sekunde
5 Klaviatdra neatleidZiama po sistemos paleidimo

6 VirSyta pagrindinés valdymo déZutés temperatara

7 Stulpelio srovés perkrova 0

8 Stulpelio sroveés perkrova 1

10 Pavaros srovés perkrova - atloSas

" Pavaros srovés perkrova - $launies

12 Sustabdytas dél pasipriesinimo toje pacioje funkcijoje
13 Trumpasis analoginio valdymo jungimas (RC aptikimas)

101 mygtukas GO neaktyvus

102 UzZrakinta funkcija

111 Funkcija uzblokuota vienos gedimo basenos metu
123 Absoliuti svarstykliy perkrova > 254,5 kg

126 Anticrash

50/72 D9S001GE4-0101



LINET

4.3.3 Operacijy kodai

0 Jokia funkcija nejjungta

1 Kojos valdymas - auk3¢io reguliavimas Zemyn
2 Autokontaras - Zemyn

3 Spyna - centriné

4 Egzamino pozicija

5 UZraktas - kojos

6 Kojos valdymas - auks¢io reguliavimas - aukstyn
7 UZraktas - atlo3as

8 UZraktas - aukscio reguliavimas

9 UZraktas - pedalai

10 Slaunis - aukityn

o Kojos valdymas - aukitio reguliavimas

12 Slaunies dalis - Zemyn

13 Trendelenburgas

15 Atlo3as - aukStyn

16 CPR

17 AtloSas - Zemyn

18 Anti-Trendelenburgas

19 Mobilizacijos padétis
20 Aukscio reguliavimas - aukstyn
21 Sirdies kédés padétis
22 Aukscio reguliavimas - Zemyn

23 EIK

24 EIK

26 CPR Trendelenburg

29 Zema padétis

30 Autocontour - aukstyn

31 Neveiksminga funkcija (pvz.: du mygtukai paspausti vienu metu)
32 Vienu metu GO

Zr. LINIS: LINIS elementy, rodomy iBoard segmenty ekrane, aprasymas

D9S001GE4-0101
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5 lovos saranka

5.1 Kolonélés ir akselerometro kalibravimas

Pakeite visada sukalibruokite:

a) bet kuris stulpelis
b) valdymo dézé

c) bet koks akselerometras (,iBoard Basic")

PASTABA:

Kolony kalibravimas reiSkia: stulpeliy greicio kalibravima judant aukStyn arba Zemyn

Akselerometry kalibravimas reiSkia: ¢iuzinio platformos ir atloSo akselerometry kalibravima horizontalioje padétyje

5.1.1 Kolonélés ir akselerometro kalibravimas naudojant ACP

Isitikinkite, kad lova yra ant lygiy grindy (horizontalioje padétyje)!
leikite j kalibravimo rezima paspausdami keturiy mygtuky kombinacijg slaugytojo valdymo skydelyje

Vienu metu paspauskite atlo$o AUKSTYN (1), atlo§o ZEMYN (2), CPR (3) ir anti-Trendelenburg (4) mygtukus ir laikykite juos.
3 sekundes

13 1

D
?

46 pav. iBoard Basic integruotas Attendant valdymo pultas (kairéje) ir iSorinis palydovo valdymo pultas (ACP) (deSinéje)

Patikrinkite, ar veikiate kalibravimo rezimu. ACP valdiklyje turi mirkséti uzrakto funkcijos ir akumuliatoriaus Sviesos diodai
skydelyje, taip pat baterijos Sviesos diodas iBoard skydelyje ir uZrakto funkcijos Sviesos diodai ant rankinio valdymo pulto

Sis rezimas veikia tik 1 minute

Laikykite CPR mygtuka. Lova nusileis Zemyn, tada AUKSTYN ir vél ZEMYN. Po kiekvienos galinés padéties i$sijungs vienas LED uZraktas

Jei kalibravimo metu CPR mygtukas nepaspaudziamas, kalibravimas sustoja ir turi bati kartojamas
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5.2 i-Drive Power™ akselerometro kalibravimas

Batina sukalibruoti i-Drive Power™ akselerometrg po bet kokios priezidros.

PASTABA:
Lova turi bati ant lygiy grindy. Tai galima patikrinti gulsciuku ant lovos galvos.

Kalibruokite i-Drive Power™ taip:

Isitikinkite, kad lova yra ant lygiy grindy!

Jei i-Drive Power™ sistema nesuaktyvinta, suaktyvinkite jg paspausdami aktyvinimo mygtukg ant vaziuoklés (zr.
44 pav. skyriuje "3.14.2.2 Avarinis mygtukas i-Drive jtraukimui")

Suaktyvinkite ratg paspausdami ON mygtukga i-Drive aktyvinimo skydelyje, kad jis nusileisty j darbine padétj

. . i-Drive Power

Vienu metu paspauskite ir 5 sekundes palaikykite i-Drive valdiklio FWD (1) ir REV (2) mygtukus. Nelieskite ,Sauga
sensor* jutiklis ranka

i-Drive Power" LINET
©) : :

Laikykite nuspaude mygtukus FWD (1) ir REV (2) ir sistema pereis j akselerometro kalibravimo rezima.
Akumuliatoriaus basenos 3viesos diodas (3) trumpam uzZges

Mirksi akumuliatoriaus basenos Sviesos diodas (3) ir pasigirs garsinis signalas

Atleiskite FWD (1) ir REV (2) mygtukus

i-Drive Power™ akselerometras sékmingai sukalibruotas

D9S001GE4-0101 53/72



LINET

5.3 Skalés kalibravimas - iBoard Basic versija

5.3.1 Mastelio diagnostikos rezimas

ISmatuotas vertes i$ skalés sistemos galima nuskaityti diagnostikos reZzimu.

Norédami pasiekti skalés diagnostikos rezima:

Vienu metu 5 sekundes spauskite mygtukus ZERO, CLEAR ir HOLD

NULIS LAIKYTI ASVARUS
Max 250 ki, Min 10 kg, @ = 0,5 kg ZERO WEIGHT 0,5
Q ~< kg T CLEAR 0,1
87,5

st 26°

Bed exit OFF

* N ATA SCALES

ON OFF PAUSE
= [ ] 1)

ZONE

SEs &)

SafetyMonitort
47 pav »iBoard Basic".
Norédami iSeiti i$ diagnostikos rezimo:
paspauskite mygtukg CLEAR
5.3.1.1 Bendrosios instrukcijos
Ekranas: |
Rodomas identifikavimo numeris ir atitinkama reikSmeé
Pirmoji rodoma reikSmé visada yra TENS 1 padétis
TENS 1 Absoliuti neperskaitiuota verte - tenzometras 1 (suapvalintas iki deSimties)
TENS 2 Absoliuti neperskaitiuota verte - tenzometras 2 (suapvalintas iki dedimties)
TENS 3 Absoliuti neperskaiciuota verté - tenzometras 3 (suapvalintas iki desimties)
TENS 4 Absoliuti neperskaitiuota verte - tenzometras 4 (suapvalintas iki desimties)
ABS WGH Absoliutys svoris
ABS 0 Absoliutus 0
CON 1 Konstanta - tenzometras 1 1700-2200
CON 2 Konstanta - tenzometras 2 1700-2200

54/72
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CON3 Konstanta - tenzometras 3 1700-2200
CON 4 Konstanta - tenzometras 4 1700-2200
CON GR Gravitacijos konstanta 1-8
CON CAL Kalibravimo konstanta 1000
NR CAL Kalibravimy skaicius

5.3.1.2 Ekrano testas

Paspauskite SPEAKER LEVEL mygtuka (Zr. 47 pav.), kad jjungtuméte/isjungtuméte ekrano testg - bus rodomos spalvotos linijos.

D9S001GE4-0101
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5.3.2 Kalibravimo reZimas - bendra informacija

Siuo rezimu galima nustatyti jutiklio konstanta, geografines zonas ir kalibravimo konstantas.

1 8j rezimg gali patekti tik jgaliotas asmuo. Kiekvienas jvedimas j konstanty sgranka keicia kalibravimo skaitiklj vidinéje atmintyje, o svérimo
sistema nebelaikoma patikrinta matavimo priemone. Kalibravimo skaitiklio bisena yra jgalioto asmens patikros etiketés dalis. Kalibravimy
skaicius gali bati rodomas diagnostikos rezimu (zr. skyriy "5.3.1.1 Bendrosios instrukcijos"). Svérimo sistema kaip paskirtg matavimo
priemone turi patikrinti jgaliotas asmuo, pasikeitus konstantoms pagal metrologinj akta.

Norédami jjungti kalibravimo rezima:

Vienu metu paspauskite ir 5 sekundes palaikykite mygtukus HOLD, CLEAR, ZERO ir SPEAKER LEVEL

NULIS LAIKYTI ASVARUS
//, = .
i )
Max 250 kg, Min 10 kg, & = 0,5 kg ZERO WEIGHT 9,5
T CLEAR 0,1

~ .« kg

87,5 sy

m SCALES

e 26°

Bed exit OFF oN OFF PAUSE
4 a 1]
ZONE
oy, \_.#l *)))
SafetyMonitor"'
| ,

GARSIAKARIO LYGIS
Ekranas:

Rodomas identifikavimo numeris ir atitinkama reikSmé

1 Konstanta - tenzometras 1 1700-2200

2 Konstanta - tenzometras 2 1700-2200

3 Konstanta - tenzometras 3 1700-2200

4 Konstanta - 4 tenzometras 1700-2200
CON GR Gravitacijos konstanta 1-8
CON CAL Kalibravimo konstanta 1000

Norédami pakeisti reik$mes, paspauskite mygtukg HOLD (reikémé AUKSTYN) arba ZERO mygtuka (reiksmé DOWN). Tenzometro konstanta galima nustatyti
intervale 1700 - 2200, o gravitacijos konstantg - 1 - 8 (Zr. 48 pav. ir atitinkama lentele). ,,CAL" padétis rodo kalibravimo konstantg.

Verté iSsaugoma ir j kitg reikSme perjungiama paspaudus SPEAKER LEVEL mygtuka. Norédami iSeiti i$ kalibravimo meniu, paspauskite CLEAR
mygtuka.
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5.3.3 Gravitacinés konstantos nustatymas

Paspauskite SPEAKER LEVEL mygtukg ir pereikite | CON GR padétj

Mygtukais HOLD ir ZERO nustatykite gravitacinés konstantos reikSme
ISsaugokite reikSme paspausdami mygtuka SPEAKER LEVEL

Norédami iSeiti i3 skalés kalibravimo meniu, paspauskite mygtuka CLEAR.

48 pav. Gravitacijos konstanta priklausomai nuo geografinés zonos

1 0°-5° 5 35°-45°
2 5°-15° 6 45° - 55°
3 15°-25° 7 55°-65°
4 25°-35° 8 65°-75°
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5.3.4 Kalibravimo konstantos nustatymas

Siame aptarnavimo meniu galima atlikti kalibravima ir nustatyti kalibravimo konstanta.

Taciau Sis metodas neberekomenduojamas. Noredami islaikyti teisingg svarstykliy sistemos nustatyma, atlikite procedirg, aprasyta skyriuje "5.3.5 Jutiklio
konstanty perkonfigiravimas".

Prie$ nustatydamas kalibravimo konstantg, technikas turi nustatyti vietine geografine zona. Technikas gali nustatyti galutinio kliento geografine zong, kai bus
baigtas skalés kalibravimas.

Paspauskite SPEAKER LEVEL mygtuka ir pereikite j CAL padétj

Paspauskite mygtuka BED EXIT OUTTER ZONE 5 sekundes

Sio proceso metu ekrane bus rodomas Zenklas ,, ENTER".

NULIS LAIKYTI ASVARUS
- N
( )
Max 250 kg, Min 10 kg, & = 0,5 kg ZERO WEIGHT 0,8
Q L kg T CLEAR 0,1
87,5 s

m SCALES

— 26°

Bed exit OFF oN OFF PAUSE

ZONE

)
SafetyMonitor®

\ J
\.\ /
4

LOVOS ISEJIMO ISORE ZONA GARSIAKARIO LYGIS

49 pav  iBoard Basic".

Dabar esate kalibravimo pastovaus nustatymo reZimu. Kalibravimo nustatymas yra padalintas  keturias fazes. Po Zingsnio tarp jy pasigirsta garso signalas
Lpypteléjimas”.

5.3.4.1 Pirmas etapas
Ekranas:
,NC" (kalibravimy skai€ius) ir atitinkama reikSmé rodomi pakaitomis
Po balansavimo svarstyklés pereis j kitg etapa.
5.3.4.2 Antrasis etapas
Ekrane rodoma ,,L 0" (0 apkrova). Sioje fazéje lova kalibruojama be svorio.

Kalibravimas:

Norédami pradéti, paspauskite mygtukg SPEAKER LEVEL.
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Kalibravimo procesas trunka apytiksliai. 7 sekundes ir ekrane mirksi simbolis ,,L 0".

PASTABA: lova turi bati subalansuota viso kalibravimo metu!

Sioje fazéje nustatoma absoliutaus nulio reiksmeé.

5.3.4.3 Tredias etapas

Ekrane rodoma,,L160" (160 apkrova). Galima pakeisti svorio lygj j 80 arba 160. Tai bus rodoma ekrane.

Kalibravimas:

Pakeiskite svorio lygj j 80 arba 160 paspausdami mygtuka ZERO
Padékite svorius ant lovos pagal ankstesnj nustatyma (80 kg arba 160 kg)
Patvirtinkite kalibravima paspausdami mygtuka SPEAKER LEVEL

Kalibravimo procesas uZztruks apytiksliai. 7 sekundes ir ekrane mirksi simbolis ,,L 160" arba ,,L 80".

PASTABA: lova turi bati subalansuota viso kalibravimo metu!

5.3.4.4 Ketvirtasis etapas

Ekranas:

,,End" (direktyviné korekcija  5%) ir nurodymo reikSmeé rodomi pakaitomis
-arba-

,Err" (direktyviné korekcija > 5%) ir nurodymo reikSmé rodomi pakaitomis

Rezultatas:

Paspauskite HOLD mygtuka, kad i$saugotuméte verte, kai reiksmé yra teisinga (rodoma,, End"). Siuo veiksmu reZimas baigiamas ir sistema grj3 j pastovaus
nustatymo rezima.

-arba

Paspauskite mygtukg SPEAKER LEVEL, kad grjZtuméte j pirmga faze ir pakartotuméte procesa (rodoma, Err").

PASTABA: Kalibravimo rezimg galima bet kada atSaukti paspaudus mygtukg CLEAR 5 sekundes.

5.3.4.5 Mastelio priezidros rezimo iSjungimas

Paspauskite mygtuka CLEAR.
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5.3.5 Jutikliy konstanty perkonfigGravimas

5.3.5.1 Bendrosios instrukcijos

EU versija: EU versija lova yra su mygtuku 0,1/0,5 (svorio rodymas 0,1 arba 0,5 kg tikslumu)

JAV versija: JAV lovos versijoje iBoard Basic skydelyje néra mygtuko 0,1/0,5, ty turi bati naudojama dabartiné rodoma verté

PASTABA:

PrieS nustatant tenzometro konstantg, svorio reikSme reikia nulinti. Lova turi bati negyvenama ir stabilios baklés.

Nulinis skalés nustatymas

Nulinis ekranas, kai lova neuzimta

PrieS keiciant tenzometro konstantos reikSme, patartina uzraSyti arba nufotografuoti ekrang su esama konstantos reikSme, kad
prireikus galétumeéte grjzti prie pradinio nustatymo.

5.3.5.2 Tenzometry vieta ant lovos

-
:'/’7-\|
o=
 x
T— - DY)
4 3
]
| ,:u
L
—- ..
.i )
u |
] & 1 4

1 Galva kairén 3 Kairé péda

2 Galva deginen 4 Peda deginéje
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5.3.5.3 Naujos jutiklio konstantos apskaiciavimas ir iSsaugojimas - 1 jutiklis

UZraSykite tenzometro, kurj montuosite ant lovos, etiketéje nurodytg konstantos reikSme.
neveikiantis - Siuo atveju 1.9560 (Zr. 50 pav., 62 psl.)

Pakeiskite neveikiantj tenzometra 1 nauju

leikite j kalibravimo rezimg (zr. skyriy ,5.3.2 Kalibravimo reZimas - bendra informacija“), eikite j identifikavimo numerj 1 (konstanta
- tenzometras 1) ir jveskite naujos tenzometro konstantos reikSme.

ISsaugokite reikSme paspausdami mygtukg REPRO iBoard Basic skydelyje

Isitikinkite, kad iBoard Basic ekrane rodoma nuliné svorio reikSmé

Nustatykite 1 jutiklio kalibravimo svorj (80 kg) (jutiklis kairéje galvos dalyje)

EU versija: paspauskite 0,5/0,1 mygtukg iBoard Basic skydelyje

Jei iBoard Basic ekrane rodoma kita reikSmé nei 80 kg, apskaiciuokite naujg pastovig 1 jutiklio verte:
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Mo 250 kg, Min 10 kg, @ = 03 kg ZERO WEIGHT 0,5
Q a kg T CLEAR 0,1
87,5 sy
m SCALES
. 26°
Bed exit OFF ON OFF PAUSE
B L] 1]
ZONE
] L J!‘ ) <)))
SafetyMonitor"'
rodoma verte x 1 jutiklio pastovi verté = nauja pastovi verte,
naudoto svorio verté (80 kg)

50 pav. 1 jutiklio pastovi verté, atspausdinta ant jutiklio gaminio / serijos etiketes

pvz Siuo atveju 87,5k x1964=2148
80 kg

Tjunkite kalibravimo rezima (Zr. skyriy "5.3.2 Kalibravimo reZimas - bendra informacija"), eikite j identifikavimo numerj 1 (Con
stant - Tensometer 1) ir perrasykite tesometro pastovig reikSme

ISsaugokite reikSme paspausdami mygtukg REPRO

Patikrinkite, ar rodoma svorio reikSmé yra 80 kg (jei ne, reikia dar kartg Siek tiek pakoreguoti 1 jutiklio pastovig verte)

Po sékmingo kalibravimo nuimkite svarmenis nuo lovos
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5.3.5.4 Naujos jutiklio konstantos apskai¢iavimas ir iSsaugojimas - 2 jutiklis

UZraSykite tenzometro, kurj montuosite ant lovos, etiketéje nurodytg konstantos reikSme.
neveikiantis - Siuo atveju 1.9560 (Zr. 51 pav., 64 psl.)

Pakeiskite neveikiantj tenzometra 2 nauju

leikite j kalibravimo rezimg (zr. skyriy ,5.3.2 Kalibravimo reZimas - bendra informacija“), eikite j identifikavimo numerj 2 (konstanta
- tenzometras 2) ir jveskite naujos tenzometro konstantos reikSme.

ISsaugokite reikSme paspausdami mygtukg REPRO iBoard Basic skydelyje

Isitikinkite, kad iBoard Basic ekrane rodoma nuliné svorio reikSmé

Nustatykite 2 jutiklio kalibravimo svorj (80 kg) (jutiklis deSineje galvos dalyje)

EU versija: paspauskite 0,5/0,1 mygtukg iBoard Basic skydelyje

Jei iBoard Basic ekrane rodoma kita nei 80 kg reikSmé, apskaiciuokite naujg pastovig 2 jutiklio verte:
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ZERO WEIGHT 0,5
T CLEAR 0,1

Max 260 kg, Min 10 kg, & = 0,5 kg

A m~a kg

87,5 sy

m SCALES

T

Bed exit OFF ON OFF PAUSE

B n n

ZONE

ety D B o)
SafetyMonitor"'

A 4

v

rodoma verté

x 2 jutiklio pastovi verté = nauja pastovi verte,
naudoto svorio verté (80 kg) A

51 pav. 2 jutiklio pastovi verté, atspausdinta ant jutiklio gaminio / serijos etiketes

pvz Siuo atveju 87,5k x1964=2148
80 kg

Tjunkite kalibravimo rezimg (zr. skyriy ,,5.3.2 Kalibravimo rezimas - bendra informacija“), eikite j identifikavimo numerj 2 (Con
stant - Tensometer 2) ir perrasykite tesometro pastovig reikSme

ISsaugokite reikSme paspausdami mygtuka REPRO
Patikrinkite, ar rodoma svorio reikSmé yra 80 kg (jei ne, reikia dar karta Siek tiek pakoreguoti 2 jutiklio pastovig verte)

Po sékmingo kalibravimo nuimkite svarmenis nuo lovos
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5.3.5.5 Naujos jutiklio konstantos apskai¢iavimas ir iSsaugojimas - 3 jutiklis

UZraSykite tenzometro, kurj montuosite ant lovos, etiketéje nurodytg konstantos reikSme.
neveikiantis - Siuo atveju 1.9560 (Zr. 52 pav., 66 psl.)

Pakeiskite neveikiantj tenzometra 3 nauju

leikite j kalibravimo rezimg (zr. skyriy ,5.3.2 Kalibravimo reZimas - bendra informacija“), eikite j identifikavimo numerj 3 (konstanta
- tenzometras 3) ir jveskite naujos tenzometro konstantos reikSme.

ISsaugokite reikSme paspausdami mygtukg REPRO iBoard Basic skydelyje

Isitikinkite, kad iBoard Basic ekrane rodoma nuliné svorio reikSmé

Nustatykite 3 jutiklio kalibravimo svorj (80 kg) (jutiklis kairiojoje pédos dalyje)

| Ll g

| A ¢

| 20 k 20 | | H
Il 13 IR 7 @
RﬂL
20 ki 20
""""" F

EU versija: paspauskite 0,5/0,1 mygtuka iBoard Basic skydelyje

Jei iBoard Basic ekrane rodoma kita reikSmeé nei 80 kg, apskaiciuokite naujg pastovig 3 jutiklio verte:

D9S001GE4-0101 65/72



LINET

Max 260 kg, Min 10 kg, & = 0,5 kg ZERO WEIGHT 9,5
aQ _ kg 15 CLEAR 0,1
87,5 sy
m SCALES
—~t 26°
Bed exit OFF ON OFF PAUSE
[ ] 1]
ZONE
SafetyMonitor"'
\J
rodoma verté x 3 jutiklio pastovi verté = nauja pastovi verte,
naudoto svorio verté (80 kg)

52 pav. 3 jutiklio pastovi verté, atspausdinta ant jutiklio gaminio / serijos etiketes

pvz Siuo atveju 87,5k x1964=2148
80 kg

Tjunkite kalibravimo reZimg (zr. skyriy ,,5.3.2 Kalibravimo rezimas - bendra informacija“), eikite j 3 identifikavimo numerj (Con
stant - Tensometer 3) ir perrasykite tesometro pastovig reikSme

ISsaugokite reikSme paspausdami mygtukg REPRO

Patikrinkite, ar rodoma svorio reikSmé yra 80 kg (jei ne, 3 jutiklio pastovig verte reikia dar kartg Siek tiek pakoreguoti)

Po sékmingo kalibravimo nuimkite svarmenis nuo lovos
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5.3.5.6 Naujos jutiklio konstantos apskai¢iavimas ir iSsaugojimas - 4 jutiklis

UZraSykite tenzometro, kurj montuosite ant lovos, etiketéje nurodytg konstantos reikSme.
neveikiantis - Siuo atveju 1.9560 (Zr. 53 pav., 68 psl.)

Pakeiskite neveikiantj tenzometra 4 nauju

leikite j kalibravimo rezimg (zr. skyriy ,5.3.2 Kalibravimo reZimas - bendra informacija“), eikite j 4 identifikavimo numerj (konstanta
- tenzometras 4) ir jveskite naujos tenzometro konstantos reikSme.

ISsaugokite reikSme paspausdami mygtukg REPRO iBoard Basic skydelyje

Isitikinkite, kad iBoard Basic ekrane rodoma nuliné svorio reikSmé

Nustatykite 4 jutiklio kalibravimo svorj (80 kg) (jutiklis deSinéje pédos dalyje)

| -
¢ D
R L
1 =

T

EU versija: paspauskite 0,5/0,1 mygtukg iBoard Basic skydelyje

Jei iBoard Basic ekrane rodoma kita reikSmé nei 80 kg, apskaiciuokite naujg pastovig 4 jutiklio verte:
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Max 260 kg, Min 10 kg, & = 0,5 kg ZERO WEIGHT 9,5
aQ _ kg 15 CLEAR 0,1
87,5 sy
m SCALES
—~t 26°
Bed exit OFF ON OFF PAUSE
] ] ]]
ZONE
SafetyMonitor"'
\J
rodoma verte x 4 jutiklio pastovi verté = nauja pastovi verte,
naudoto svorio verté (80 kg)

53 pav. 4 jutiklio pastovi verté, atspausdinta ant jutiklio gaminio / serijos etiketes

pvz Siuo atveju 87,5k x1964=2148
80 kg

Tjunkite kalibravimo rezimg (zr. skyriy ,,5.3.2 Kalibravimo rezimas - bendra informacija“), eikite j 4 identifikavimo numerj (Con
stant - Tensometer 4) ir perrasykite tesometro pastovig reikSme

ISsaugokite reikSme paspausdami mygtukg REPRO

Patikrinkite, ar rodoma svorio reikSmé yra 80 kg (jei ne, 4 jutiklio pastovia verte reikia dar kartg Siek tiek pakoreguoti)

Po sékmingo kalibravimo nuimkite svarmenis nuo lovos
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5.3.6 Absoliutaus 0 nustatymas ir keliy zony iéjimo i$ lovos aliarmo kalibravimas

5.3.6.1 Absoliutus 0 ir ribinés verteés

Svarstykliy sistema matuoja paciento svorj. Svoris matuojamas svarstykliy jutikliais. Tus¢ias tenzometras sveria 0 kg. Ant lovos
sumontuotus jutiklius nuolat apkrauna lovos rémas, Soniniai turéklai ir kiti mechaniniai bei elektriniai komponentai, kurie yra lovos
rémo dalis. Kad baty aiSkus paciento svoris, lovos svoris ir paciento svoris turi bati atskirti. Tuscios lovos svoris iSsaugomas valdymo
déZutéje kaip absoliutus 0. Bendras svoris, matuojamas tensometrais (lovos svoris + paciento svoris), yra absoliutus svoris.

Absolute weight

Lo Zeroing . Hi

[ N | |
| J I soi )

0 Abs0-4,5 kg AbsO + 4,5 kg Abs0 + 254,5 kg

Absolute 0

Ekrane rodoma apkrovos verté. Tai galima nustatyti iki reikiamos vertés naudojant ZERO/T arba HOLD funkcijas. Jei reikSmé
neigiama, pirmame segmente rodomas minuso Zenklas.

Svarstykliy sistema veikia nuo -4,9 iki 249,9 kg. Ribinés vertés apskaiciuojamos iS absoliutaus 0.
Jei reikSmé mazesné nei -4,9 kg (11,0 svaro), ekrane rodoma , Lo"
Jei verté didesné nei 254,5 kg (561,1 svaro), ekrane rodomas ,Hi"

Jei absoliutaus svorio reikSmé yra mazesné nei 0, ekrane rodoma ,- - Lo"

PASTABA:

Absoliutaus 0 reikSmé iSsaugoma valdymo langelyje ir gali bati rodoma ,Skalés diagnostikos rezimu®. Jei valdymo blokas
pakei¢iamas nauju, Absoliutus 0 turi bati nustatytas dar karta.
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5.3.6.2 Absoliutaus 0 nustatymas ir keliy zony i3éjimo i$ lovos aliarmo kalibravimas
Siuo nustatymu nustatoma Abs 0 verté ir BEA (svorio centras).

Kalibruokite keliy zony lovos iSéjimo signalg ir absoliutyjj 0 taip:

Isitikinkite, kad lova yra tuscia ir horizontalioje padétyje (be iuZinio, paciento ar kity priedy)

NULIS LAIKYTI ASVARUS
“\ |
i f Max 250 kg, Min 10 kg, & = 0.5 kg ZERO WEIGHT 0,5
r—J wy s kg T CLEAR 0,1
i ' \ 87,5
‘ # e
: . m SCALES
g 26°
. . Bed exit OFF oN OFF PAUSE
! e ]
i B (] T
— \
— b ZONE
¥ 1

\ ) SafetyMonitor
.-‘\ - @ \

" T )
|
|

LOVOS ISEJIMO ISORE ZONA GARSIAKARIO LYGIS

Ieikite j kalibravimo reZimg (vienu metu paspauskite HOLD + CLEAR + ZERO + SPEAKER LEVEL)
Paspauskite SPEAKER LEVEL mygtuka ir pereikite j CAL padét;.

Paspauskite mygtuka BED EXIT OUTTER ZONE 5 sekundes. Sio proceso metu paskutinéje padétyje mirksi simbolis ,,-"
ekrano

Dabar esate keliy zony i3éjimo iS lovos signalizacijos ir absoliutaus 0 kalibravimo rezime. Kalibravimas yra padalintas j du etapus:

5.3.6.3 Pirmas etapas
Ekranas:
,nC" (kalibravimy skaicius) ir atitinkama reikSmé rodomi pakaitomis.
Po balansavimo svarstyklés pereis j kitg etapa.
5.3.6.4 Antrasis etapas

Ekrane rodoma,,L 0" (0 apkrova). §ioje fazéje lova turi bati be svorio.

Kalibravimas:

Norédami pradéti, paspauskite mygtukg SPEAKER LEVEL

Kalibravimo procesas trunka apytiksliai. 7 sekundes ir ekrane mirksi simbolis ,,L 0".

PASTABA: lova turi bati subalansuota viso kalibravimo metu!

Kalibravimas ir absoliutus 0 nustatymas atliktas. Norédami iSeiti i$ kalibravimo rezimo:
Paspauskite WEIGHT, kad iSeituméte 5 sekundéms. Sio proceso metu paskutinéje ekrano padétyje mirksi simbolis ,,-".

Norédami vél iSeiti, paspauskite WEIGHT

Kalibravimo rezimas baigtas
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6 Aptarnavimo jrankiai ir jranga

6.1 Irankiy ir jrangos sarasas

Lizdy komplektas Multimetras
Hex / Torx rakty rinkinys Ruleté
Atsuktuvu komplektas Peilis

InZinieriaus verzliarakciy rinkinys

Plaktukas, nailono plaktukas

Sesiakampiy rakty rinkinys

Suspaudimo jrankis
RJ jungtims

Dinamometrinis raktas

Valdymo déZutés aptarnavimo
kabelis

Repliy komplektas

Kalibravimo svoriai - 20kg
(4 vnt.)
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Gamintojas: LINET

spol. s ro Zeleveice 5 274
01 Slany

Telefonas: +420 312 576 111
Faksas: +420 312 522 668

El. pastas: info@linet.cz
http://www.linet.com
Aptarnavimo skyrius: service@linetgroup.com

Vertimas tikras 3
Direktorius Gediminas Cesnavicius

LINET

Eleganza 4
Pastatoma lova intensyviai prieZidrai su
svarstyklémis ir be jy

Autorius: LINET spol. s ro
Susijusios nuorodos: www.linet.com
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© LINET spol. s ro, 2022 Visos teisés saugomos.

Visi prekiy Zenklai ir prekés Zenklai yra atitinkamy savininky nuosavybé. Gamintojas pasilieka teise keisti Sio vadovo turinj, susijusj su gaminio techniniais
reglamentais. Dél Sios prieZasties Sio vadovo turinys gali skirtis nuo dabartinés gaminio gamybos.
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