metos

kitchen intelligence

Poz.1

Lifting trolley Metos Reflex
NM 85

Lifting height 130 - 1450 mm. Max load 80 kg

- construction of enamelled steel, platform HD polyethylen
- operates with 24V battery

- charger 230V 1~




metaos

kitchen intelligence

Lifting trolley Metos Reflex NM 85

Item depth mm 795

Package volume 0.814

Package volume 0.814 m3

Package width 81

Package unit of dimension cm

Net weight 40

Gross weight 41

Unit of weight kg
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Manufacturer:

NEW MECHANIC BALSTA AB
Goksviksvagen 1

746 91 BALSTA

SWEDEN

Mobile: +46-72 009 09 17
Mail: peter@newmec.se

DECLARATION OF CONFORMITY

Forsakrar under eget ansvar att produkten som omfattas av denna forsakran &r i
Overensstdammelse med EG maskindirektiv 98/37/EG.
Foljande standards har beaktats vid konstruktion:

EN ISO 3691-5:2009 Lyftvagn

EN 60204-1 Maskinsékerhet — Maskiners el utrustning —
Allmanna fordringar

EMC-2004/108/EC Elektromagnetisk kompatibilitet

RoHS-direktiv 2002/95/EG Begransning av anvéndningen av vissa farliga
amnen i elektriska och elektroniska produkter.

Declare under our sole responebility that the product to which this declaration
relates is in conformity with The Machine Directive 98/37/EG.

EN ISO 3691-5:2009 Lifting Trolley

EN 60204-1 Safety of Machinery — Electrical Equipment of
Machines — General Requirements.

EMC-2004/108/EC Electromagnetic compatibility.

RoHS-directive 2002/95/EC Restriction of the use of Certain Hazardous
Substances in Electrical and Electronic Equipment

Vakuutamme omalla vastuullamme, etté seuraava tuote johon tdma vakutus liit-
tyy on tdmén standardin ja normin mukainen: EU:n konendirektiivi 98/37/EG.
Alla olevat standardit on otettu huomioon konstruktionissa:

EN-1SO 3691-5:2009 Kasin siirrettavat trukit

EN 60204-1 Koneiden turvallisuus — Koneiden sédhkdosat —
Yleiset vaatimukset

EMC-2004/108/EY Sahkémekaaninen yhteensopivuus

RoHS-direktiivi 2002/95/EY Tiettyjen vaarallisten aineiden kayton rajoittamista
sahko- ja elektroniikkalaiteissa

Product, manufacturing nUMber: ......... ..o
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