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	____________________
(Data)
____________________
(Sudarymo vieta)



	Tiekėjo pavadinimas 
/Jeigu dalyvauja tiekėjų grupė, surašomi visi dalyvių pavadinimai/
	

	Tiekėjo adresas, juridinio asmens įmonės kodas / Jeigu dalyvauja ūkio subjektų grupė, nurodomi dalyvių adresai ir juridinio asmens įmonės kodai
	

	Tiekėjų grupės narys, atstovaujantis arba vadovaujantis tiekėjų grupei (pildoma, jei pasiūlymą teikia tiekėjų grupė)
	

	Už pasiūlymą atsakingo asmens pareigos, vardas, pavardė
	

	Už pasiūlymą atsakingo asmens telefono numeris, elektroninio pašto adresas
	

	Tiekėjo/ Ūkio subjektų grupės, laimėjimo atveju, pasirašančio sutartį asmens vardas, pavardė, pareigos
	

	Tiekėjo/ Ūkio subjektų grupės, laimėjimo atveju, už sutarties vykdymą atsakingo asmens vardas, pavardė, telefono numeris, elektroninio pašto adresas
	



Atsižvelgdami į pirkimo dokumentuose išdėstytas sąlygas, teikiame savo pasiūlymą. A dalyje nurodome informaciją bei duomenis apie mūsų pasirengimą įvykdyti numatomą sudaryti pirkimo sutartį.
Pateikiame siūlomų paslaugų kokybės (ir kiekybės) kriterijų aprašymą:
	Kokybės (ir kiekybės) kriterijai (nurodyti visus kriterijus, išskyrus kainą)
	Siūlomų kriterijų aprašymas (ir rodiklių reikšmės)

	Pirmas kriterijus. Aplinką tausojantis prekių pristatymo būdas.
	Pateikiama:
Tiekėjo pasirašyta laisvos formos deklaracija apie transporto priemonių atitiktį nurodytiems kriterijams (Euro 6 arba elektromobiliai).

	Antras kriterijus. Socialiai pažeidžiamų grupių įdarbinimas prekių pristatymui.
	Pateikiama:
Tiekėjo pasirašyta laisvos formos deklaracija, kurioje nurodo planuojamą įtraukti tikslinės grupės asmenų skaičių.



1 lentelė. Kartu su pasiūlymu pateikiami šie dokumentai:
	Eil. Nr.
	Pateikto dokumento pavadinimas
	Dokumento puslapių skaičius

	1.
	Išvardinami visi pridedami dokumentai
	

	2.
	
	

	3.
	
	

	4.
	
	



2 lentelė. Informacija apie žinomus subtiekėjus ir jiems perduodamos vykdyti sutarties dalis.
(pildoma, jei tiekėjas pasitelkia subtiekėjus pagal VPĮ 88 str.)
	Eil. Nr.
	Subtiekėjo pavadinimas,
 juridinio asmens kodas, adresas
	Sutarties dalies, perduodamos vykdyti subtiekėjui, aprašymas

	1.
	
	

	2.
	
	



3 lentelė. Informacija apie žinomus kvazitiekėjai ir jiems perduodamos vykdyti sutarties dalis.
(pildoma, jei tiekėjas pasitelkia subtiekėjus pagal VPĮ 88 str.)
	Eil. Nr.
	Kvazitiekėjo pavadinimas, juridinio asmens kodas, buveinės adresas
	Sutarties dalies, perduodamos vykdyti subtiekėjui, aprašymas

	1.
	
	

	2.
	
	



4 lentelė. Mūsų siūlomų prekių kainos nurodytos šioje lentelėje:
	Eil. Nr.
	Prekės pavadinimas
	Reikalaujama charakteristika
	Tiekėjo siūlomi techniniai parametrai (pavadinimas, gamintojas/modelis, reikšmės, garantija), rašyti "taip" ir/arba "atitinka" - negalima
	Kiekis (vnt.)
	STEAM centro (-ų) kodas (-ai) ir jam skirti kiekiai (vnt.)**
	Vieneto kaina, Eur be PVM
	Kaina Eur be PVM

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8(6X7)

	1
	Konstravimo rinkinys išmanusis automobilis.
	Mokomasis rinkinys skirtas įgyti pirmines praktinio programavimo, elektronikos surinkimo ir robotikos žinias. 
Kiekvienas rinkinys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Automobilio modelis turi būti sukurtas ant Arduino atvirojo kodo platformos, turėti vaizdo fiksavimo įrengimą.
 - Modelyje turi būti naudojami servo varikliai, fotoelektrinis jutiklis, ultragarsinis jutiklis. 
 - Surinktas automobilis turi automatiškai aptikti priekyje esančias kliūtis, jų išvengti, judėti laikantis pažymėtos linijos.
 - Automobilį turi būti galima valdyti pridedamu nuotolinio valdymo pultu. 
 - Turi būti pateikti reikiami maitinimo šaltiniai.
 - Automobilį turi būti galima valdyti vartotojo turimu  išmaniuoju telefonu ar planšetiniu kompiuteriu.
 Rinkinys turi būti paruoštos darbui, jame turi būti visos reikalingos detalės, reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai. 
 Turi būti pateikta siūlomo automobilio valdymo programinė įranga. 
  Vartotojams turi būti pateikta modelio surinkimo instrukcija arba ją turi būti galima nemokamai atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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M16
	
	

	2
	Konstravimo rinkinys mokomasis robotas


	Iš atskirų modulių surenkamas mBot tipo (pirkėjas jau turi šio tipo robotus) arba analogo mokomasis robotas.
Kiekviename rinkinyje turi būti:
- Metalinė važiuoklė, ant kurios būtų montuojami siūlomi moduliai. 
- Ne mažiau kaip trys važiuoklės ratai, ne mažiau kaip du ratai turi būti varomieji.
- Ne mažiau kaip du ratų varikliai su kodavimo įrenginiais.
- Roboto valdymo plokštė turi būti pagrįsta CyberPi (arba analogo) tipo moduliu. Ne blogesnis kaip dviejų branduolių 32 bitų 240 MHz procesorius, atmintis 520 kB RAM.
- Robotas turi būti programuojamas. Turi būti pateiktas programavimo modulis su spalvotu LCD ekranu.
- Turi būti atstumo, spalvų RGB, linijos sekimo jutikliai, garsinis jutiklis ir garso signalas, giroskopas. 
- Turi būti pateikta reikiama programinė įranga arba ją galima nemokamai atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. Programa turi tikti vartotojo turimiems Android, iOS ar Windows sistemų kompiuteriams.
- Turi būti sumontuotas belaidžio ryšio modulis. 
- Robote turi būti padarytos reikiamos jungtys, įvestys ir išvestys.
Rinkinys turi būti paruoštas montavimui, jame turi būti visos reikalingos detalės, montavimo reikmenys, reikalingi laidai, adapteriai, maitinimo šaltiniai, papildomi įrengimai ar priedai. 
 Vartotojams turi būti pateikta roboto surinkimo instrukcija arba ją nemokamai turi būti galima atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 

Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Praplėtimo rinkinys 
	Papildomų priemonių rinkinys skirtas praplėsti siūlomo (2 perkama prekė) roboto galimybes.
Perkamas rinkinys turi techniškai derėti su rinkinyje  esančiais (2 perkama prekė) techniniais ir elektroniniais moduliais.
Rinkinyje turi būti pateikti komponentai, servos, kad turimą robotą būtų galima transformuoti į  ne mažiau kaip tris skirtingos veiklos ar paskirties robotus (pav. roboto ranka, kranas, transportavimo robotas, tikrinimo robotas ir pan.)    
Rinkinys turi būti paruoštas montavimui, jame turi būti visos reikalingos detalės, montavimo reikmenys, reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai. 
 Vartotojams turi būti pateikta robotų surinkimo/transformavimo instrukcija arba ją nemokamai turi būti galima atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Išmanioji kamera
	Papildomų priemonių rinkinys skirtas praplėsti siūlomo (2 perkama prekė) roboto galimybes.
Perkamas rinkinys turi techniškai derėti su rinkinyje esančiais (2 perkama prekė) techniniais ir elektroniniais moduliais.
Siūloma kamera turi atpažinti ryškiaspalvius objektus, aptikti brūkšninius kodus ir linijas. 
Rinkinyje turi būti:
- Vaizdo kamera/fotoaparatas.
- Kameros tvirtinimo prie roboto elementai.
- Maitinimo baterija.
- Brūkšninių kodų ir spalvotų rutuliukų rinkinys.
Rinkinys turi būti paruoštas montavimui, jame turi būti visos reikalingos detalės, montavimo reikmenys, reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai. 
 Vartotojams turi būti pateikta kameros valdymo instrukcija arba ją nemokamai turi būti galima atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos. 
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	Roboto ranka
	Kiekviena roboto ranka turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Roboto ranka turi būti kompaktiška, lengva, stalinė.
- Rankos veikimas turi būti pagrįstas ESP32-WROOM-32 (analogišku arba geresniu) moduliu.
- Turi būti ne mažiau kaip 5 rankos laisvės laipsniai, įskaitant griebtuvo užspaudimą. 
- Ranka turi būti valdoma ne mažiau kaip dviem kryptimis: pasvirimo kampo valdymas, griebtuvo valdymas XYZ koordinačių kryptimis.
- Rankos ašių judėjimo charakteristikos turi būti ne blogesnės kaip:
   - jungtis 1 (bazė): pasisukimo diapazonas 320°;
   - jungtis 2 (petys): pasisukimo diapazonas 100°;
   - jungtis 3 (alkūnė): pasisukimo diapazonas 300°;
   - jungtis 4 (riešo servo): pasisukimo diapazonas  240°.
- Maksimali apkrova (keliamas svoris) ne mažiau 300 g, 350 mm atstumu ir ne mažiau kaip 800 g, 100 mm atstumu.
- Roboto ranką turi būti galima valdyti bevieliu ryšiu ir per USB jungtį.
- Roboto ranka turi būti suderinama dirbti su daugelių valdiklių, įskaitant PC kompiuterį, Raspberry Pi ir kt.
- Roboto ranka turi būti pagaminta iš lengvų ir patvarių medžiagų, griebtuvas – nerūdijančio plieno.
Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
Maitinimo adapteris turi būti paženklintas CE ženklu.
Roboto ranka turi būti parengta naudojimui, turi būti visi reikalingi tvirtinimo elementai, laidai, maitinimo šaltiniai, adapteriai, reikiama programinė įranga ir kiti reikalingi priedai.
Turi būti pateikta vartojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos
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	Bendrosios paskirties mobili robotų važiuoklė 1



	Surenkama važiuoklė, ant kurios būtų galima montuoti įvairius įrenginius:
- Važiuoklė turi galėti judėti bet kuria 2D kryptimi (įvairiakryptė pavara), judėti pirmyn, atgal, statmenai į abu šonus, apsisukti vietoje.
- Važiuoklės kėbulas turi būti tvirtas, pagamintas iš aliuminio lydinio. 
- Turi būti įrengti sandarikliai, apsaugantys važiuoklės vidų nuo dulkių ir vandens.
- Važiuoklės kėbulo viršuje turi būti įrengtas atidaromas ar atsukamas liukas, per kurį būtų galima lengvai pasiekti vidines važiuokles dalis (variklius, maitinimo blokus).
- Turi būti pateikta vidinės elektronikos ir akumuliatoriaus montavimo plokštė.
- Važiuoklės kėbulas turi būti pritaikytas ant jo montuoti įvairius įrenginius (pvz. priekinius ir galinius šviestuvus, kamerą ir pan.) 
- Važiuoklė turi būti simetriška ir gali būti apversta.
- Važiuoklės kėbulo išmatavimai turi būti ne mažesni kaip: ilgis 320 mm; plotis 240 mm; aukštis 70 mm.
- Prie kėbulo turi būti tvirtinami ne mažiau kaip 4 „Mecanum“ tipo ratai.
- Ratų skersmuo turi būti ne mažesnis kaip 150 mm, plotis ne mažesnis kaip 50 mm.
- Ratų guminiai ritinėliai (volai) turi būti nukreipti 45 laipsnių kampu; jų ilgiai turi būti ne mažesnis kaip 35 mm, skersmuo - 15 mm.
- Ne mažiau kaip du ratai turi būti kairieji ir du ratai dešinieji. Ratai skirti naudoti ant lygaus paviršiaus
- Ratai turi būti surinkti.
- Kiekvienas ratas turi būti valdomas atskirai (keturi atskiri planetiniai nuolatinės srovės ratų varikliai, maitinimo įtampa 12 V).
- Variklius turi būti galima koduoti.
Rinkinys turi būti paruoštas montavimui, jame turi būti visi reikalingi priedai, adapteriai, įrankiai, kad būtų galima surinkti siūlomą važiuoklę.
Važiuoklės valdiklių, baterijos pateikti nereikia.
 Vartotojams turi būti pateikta važiuoklės surinkimo instrukcija arba ją turi būti galima nemokamai atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Bendrosios paskirties mobili ratinė robotų važiuoklė 2

	Surenkama važiuoklė, ant kurios būtų galima montuoti įvairius įrenginius:
- Važiuoklė pritaikyta judėti keliais ir bekelėmis.
- Važiuoklės kėbulas turi būti tvirtas, pagamintas iš aliuminio lydinio. 
- Turi būti įrengti sandarikliai, apsaugantys važiuoklės vidų nuo dulkių ir vandens.
- Važiuoklės kėbulo viršuje turi būti įrengtas atidaromas ar atsukamas liukas, per kurį būtų galima lengvai pasiekti vidines važiuokles dalis (variklius, maitinimo blokus).
- Turi būti pateikta vidinės elektronikos ir akumuliatoriaus montavimo plokštė.
- Važiuoklės kėbulas turi būti pritaikytas ant jo montuoti įvairius įrenginius (pvz. priekinius ir galinius šviestuvus, kamerą ir pan.) 
- Važiuoklė turi būti simetriška ir gali būti apversta.
- Važiuoklės kėbulo išmatavimai turi būti ne mažesni kaip: ilgis 320 mm; plotis 240 mm; aukštis 70 mm.
- Prie kėbulo turi būti tvirtinami ne mažiau kaip 4 bekelės tipo ratai.
- Ratų skersmuo turi būti ne mažesnis kaip 155 mm, plotis ne mažesnis kaip 60 mm.
- Kiekvienas ratas turi būti valdomas atskirai (keturi atskiri planetiniai nuolatinės srovės ratų varikliai, maitinimo įtampa 12 V).
- Variklius turi būti galima koduoti.
- Turi būti pateiktas su kėbulu techniškai suderintas roboto valdiklis, variklio valdiklis, ne mažesnė kaip 4000mAh ličio akumuliatorius, jo įkroviklis.
Rinkinys turi būti paruoštas montavimui, jame turi būti visi reikalingi priedai, adapteriai, laidai, montavimo įrankiai, kad būtų galima surinkti siūlomą važiuoklę.
Vartotojams turi būti pateikta važiuoklės surinkimo instrukcija arba ją turi būti galima nemokamai atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Mikrokompiuterio rinkinys

	Kiekvienas rinkinys turi atitikti šiuos reikalavimus:
 Vieną rinkinį turi sudaryti vienos plokštės mikrokompiuteris (micro:bit2 tipo arba analogo), maitinimo šaltinis su priedais, reikiamų laidų rinkinys.
1. Mikrokompiuteris:
- Mikrokompiuterio plokštė turi būti atvira (be gaubto), su ant jos sumontuotais reikiamais kompiuteriniais elementais, prievadais. Kompiuteriniai elementai (blokai) turi būti tvirtai įmontuoti į siūlomą plokštę; neturi būti aštrių kampų ar briaunų; jungtys tarp atskirų elementų turi būti integruotos į plokštę (neturi būti jungiamųjų laidų).
- Mikrokompiuterio atmintinė turi būti ne mažesnė kaip 512 KB, operatyvioji atmintis (RAM) 128 KB. 
- Turi 5x5 LED šviesos diodų matricos ekranas, kuriame būtų galima rodyti vaizdus, slenkantį tekstą, raidinius ir skaitmeninius simbolius.
- Turi būti įmontuotas judesio detektorius arba 3 trijų ašių skaitmeninis akselerometras.
 - Turi būti įmontuotas magnetometras, mikrofonas, garsiakalbis.
- Turi būti Bluetooth  tipo sąsaja, per kurią būtų galima mikrokompiuterį  prijungti vartotojo turimų išmaniųjų telefonų, planšetinių kompiuterių ir pan.
- Turi USB jungtis, skirta prijungimui prie vartotojo turimo kompiuterio.
- Turi būti LED tipo diodas veikimo indikacijai rodyti; lietimui jautrus mygtukas. 
- Mikrokompiuteris turi turėti ne mažiau kaip 20 kontaktinių jungčių, prie kurių būtų galima prijungti standartinius išorinius įrenginius – jutiklius, variklių valdiklius, elektronikos dalis ir prietaisus, išorinius maitinimo šaltinius.
2.  Maitinimo šaltinis.
- Turi būti pateiktas siūlomam mikrokompiuteriui tinkantis maitinimo šaltinis/šaltiniai.
- Turi būti pateikta elementų laikiklio (tvirtinimo) dėžutė su dangteliu ir reikiamais jungiamaisiais laidais. 
- Maitinimo šaltinį turi būti galima prijungti prie siūlomo mikrokompiuterio.
3. USB laidas.
 Ne trumpesnis kaip 15 cm, skirtas siūlomam mikrokompiuteriui sujungti su vartotojo turimu kompiuteriu.
  Siūlomas rinkinys turi būti parengtas naudojimui, atskiri rinkinio elementai tarpusavyje turi būti techniškai suderinti. 
  Rinkinys turi būti įdėtas į dėžutę.
  Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija.
  Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Mikrokompiuterio modulių 
1 rinkinys

	Siūlomo rinkinio moduliai turi būti skirti praplėsti siūlomo mikrokompiuterio (8 perkama prekė) veikimo galimybės.
 Konstravimo rinkinį turi sudaryti:
 1. Mikrokompiuterio praplėtimo (montavimo) plokštė (1 vnt.). 
 Plokštėje turi būti reikiamas kiekis jungčių (pav. Serial Port, 12C, SPI ir pan.), kad būtų galima prijungti siūlomo rinkinio prietaisus.
2. OLED tipo ekrano modulis (1 vnt.).
3. Mini servo mechanizmo modulis (1 vnt.). 
  Sukimo momentas ne blogesnis kaip 1,6 kg/cm, esant 4,8V maitinimui.
4. Judesio jutiklio (PIR) modulis (1 vnt.).
5. Dirvožemio drėgmės jutiklio modulis (1 vnt.).
6. Ne mažiau kaip 5 mygtukų modulis (1 vnt.).   
7. Smūgio jutiklio modulis (1 vnt.).
8. Pasyvaus signalizatoriaus (Passive buzzer) modulis (1 vnt.).
9. LED raudonos spalvos šviesos lemputės modulis (1 vnt.).  
10. LED žalios spalvos šviesos lemputės modulis (1 vnt.). 
11. LED mėlynos spalvos šviesos lemputės modulis (1 vnt.).  
12. Potenciometro (sukama rankenėlė) modulis (1 vnt.).  
13. Maitinimo elementų laikiklis su dangteliu ir jungikliu (1 vnt.). 
Turi būti pateikti maitinimo elementai. 
14. Micro USB laidas, ne trumpesnis nei 25 cm, skirtas mikrokompiuterio prijungimui prie vartotojo turimo kompiuterio. (1 vnt.).
  Siūlomas rinkinys turi būti parengtas naudojimui, atskiri rinkinio elementai (moduliai) turi būti techniškai suderinti tarpusavyje ir su siūlomu mikrokompiuteriu. 
  Rinkinys turi būti įdėtas į dėžutę.
  Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija su galimų eksperimentų aprašymais.
 Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	10
	Mikrokompiuterio modulių 
2 rinkinys

	Siūlomo rinkinio moduliai turi būti skirti praplėsti siūlomo mikrokompiuterio (8 perkama prekė) veikimo galimybės (modulių rinkinys – ioT).
Konstravimo rinkinį turi sudaryti sudaro:
1. Mikrokompiuterio praplėtimo (montavimo) plokštė (1 vnt.).
- Plokštė (pav. IoT:Bit) turi praplėsti siūlomo mikrokompiuterio išėjimų-išplėtimo jungties kontaktus, turėti reikiamas jungtis.
- Ji turi būti techniškai suderinama su siūlomais ultragarso, dulkių, šviesos ir vandens lygio jutikliais, įskaitant RTC laiko nustatymo ir WIFI modulį.
 - Turi būti galima jutikliais rinkti duomenis ir siųsti juos į „debesį“ (angl. cloud) atliekant stabilesnę ir tikslesnę duomenų analizę.
- Turi būti WiFi modulis, garsinio signalo modulis.
- Maitinimo įtampa ne didesnė kaip 5 V.
 2. OLED tipo ekrano modulis (1 vnt.).
 3. Atmosferos slėgio, temperatūros, drėgmės jutiklis (1 vnt.)  
 4. Judesio (PIR) jutiklis (1 vnt.)
 5. Šviesos jutiklis (1 vnt.)
 6. Triukšmo jutiklis (1 vnt.)
 7. Vandens lygio jutiklis (1 vnt.)
 8. Dirvožemio jutiklis (1 vnt.)
 9. Atstumo matuoklis (Sonar:bit)  (1 vnt.)
10. Dulkių jutiklis (1 vnt.)
11. 180° servo varikliukas (1 vnt.)
Siūlomas rinkinys turi būti parengtas naudojimui, atskiri rinkinio elementai (moduliai) turi būti techniškai suderinti tarpusavyje ir su siūlomu mikrokompiuteriu (8 perkama prekė). 
  Rinkinys turi būti įdėtas į dėžutę.
  Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija su galimų eksperimentų aprašymais.
  Garantija  24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Mikrokompiuterio modulių 
3 rinkinys

	Siūlomo rinkinio moduliai turi būti skirti praplėsti siūlomo mikrokompiuterio (8 perkama prekė) veikimo galimybės (modulių rinkinys – išmanusis namas). 
 Konstravimo rinkinį turi sudaryti:
1. Mikrokompiuterio praplėtimo (montavimo) plokštė (1 vnt.). 
- Plokštė (pav. sensor:bit) turi praplėsti siūlomo mikrokompiuterio išėjimų-išplėtimo jungties kontaktus, turėti reikiamas jungtis.
- Ji turi būti techniškai suderinta su siūlomais jutikliais. 
- Turi būti įmontuotas garso signalas/skambutis, garso jungtis, 12C jungtys.
- Plokštė turi būti maitinama naudojant mikrokompiuterio jungtį.
2. OLED tipo ekrano modulis (1 vnt.).  
3. Smūgio jutiklio modulis (1 vnt.). 
4. TMP36 temperatūros jutiklio modulis (1 vnt.). 
5. RGB šviesos diodo LED modulis (1 vnt.).  
6. Garso jutimo modulis (1 vnt.). 
7. Šviesos jutimo (fotorezistorius) modulis (1 vnt.).  
8. Dirvožemio drėgmės jutiklio modulis (1 vnt.). 
9. Relės modulis (1 vnt.).  
10. DC varikliuko modulis su ventiliatoriumi (1 vnt.).  
11. Mini servo variklio modulis (1 vnt.). 
12. Vandens siurblio modulis (1 vnt.).  
13. Maitinimo elementų laikiklis su dangteliu ir jungikliu (1 vnt.). 
Turi būti pateikti maitinimo elementai. 
14. Micro USB laidas, ne trumpesnis kaip 30 cm, skirtas mikrokompiuterio prijungimui prie vartotojo turimo kompiuterio. (1 vnt.).
15.  Ne mažiau kaip 8 laidai, kurių antgaliai/jungtys tiktų sujungti siūlomus modulius su praplėtimo plokšte. 
  Siūlomas rinkinys turi būti parengtas naudojimui, atskiri rinkinio elementai (moduliai) turi būti techniškai suderinti tarpusavyje ir su siūlomu mikrokompiuteriu (8 perkama prekė).  
Rinkinys turi būti įdėtas į dėžutę.
 Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija su galimų eksperimentų aprašymais.
 Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Programuojamas robotas -automobilis 

	Robotas turi būti valdomas naudojant vartotojo turimą mikro:bit mikrokompiuterį (mikrokompiuterio pateikti nereikia).
Kiekvienas robotas turi būti:
- Robote turi būti ne mažiau kaip du ratai, abu ratai turi būti varomieji.
- Turi būti ne mažiau kaip 2 ratų varikliai.
- Turi būti atstumo, ultragarso jutiklis, RGB jutikliai, linijos sekimo jutikliai, garsinis signalas.
- Turi būti pridėta valdymo plokštė. Robotą turi būti galima programuoti.
- Maitinimas  3,5 -5 V.
- Maitinimo šaltinių laikiklis. 
Siūlomas robotas turi būti parengtas naudojimui, atskiri elementai turi būti techniškai suderinti tarpusavyje. Roboto valdyme turi būti galima naudoti perkamą mikrokompiuterį (8 perkama prekė).
 Robotas turi būti įdėtas į dėžutę.
 Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija.
 Garantija 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Drono montavimo rinkinys 

	Su siūlomo rinkinio detalėmis turi būti galima sukonstruoti nedidelį skraidantį droną. Dronas turi būti valdomas naudojant vartotojo turimą mikro:bit mikrokompiuterį (mikrokompiuterio pateikti nereikia).

Kiekvieną rinkinį turi sudaryti:
1. Skraidyklės montavimo plokštė.
2. Ne mažiau kaip 4 skraidyklei tinkami elektros varikliai.
3. Ne mažiau kaip 8 skraidyklės propeleriai (4 iš jų atsarginiai).
4. Propelerių apsaugos rinkinys.
5. Didelės iškrovos baterija su saugikliu.
6. Reikiamos montavimo detalės (varžtai, veržlės, juostos, tarpikliai ir pan.)

Siūlomas rinkinys turi būti parengtas montavimui atskiri rinkinio elementai turi būti techniškai suderinti tarpusavyje. Skraidyklėje arba skraidyklės valdyme turi būti galima naudoti perkamą mikrokompiuterį (8 perkama prekė). 
 Rinkinys turi būti įdėtas į dėžutę.
 Vartotojams turi būti pateikta surinkimo instrukcija.
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	Mikrovaldiklis 

	Kiekvienas mikrovaldiklis turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Mikrovaldiklis turi būti Arduino UNO (arba analogo) tipo. Mikrovaldiklio plokštė turi būti atvira (be gaubto), su ant jos sumontuotais reikiamais elektronikos elementais, prievadais. Elektronikos elementai (blokai) turi būti tvirtai įmontuoti į siūlomą plokštę; neturi būti aštrių kampų ar briaunų; jungtys tarp atskirų elementų turi būti integruotos į plokštę (neturi būti jungiamųjų laidų).
- Turi būti ne prastesnis kaip ATmega328 mikrovaldiklis. 
- Atmintis ne blogesnė kaip: SRAM operatyvinė atmintis 2 kB; „Flash“ programinė atmintis 32 kB (įskaitant atmintį rezervuotą įkrovos įkrovikliui), EEPROM atmintis 1 kB. 
- Maksimalus laikrodžio dažnis 16 MHz.
- Maitinimo įtampa nuo 7V iki 12V. 
- Turi būti ne mažiau kaip 14 skaitmeninių įėjimų/išėjimų jungčių, iš kurių 6 turi būti galima naudojami kaip PWM išėjimai (pvz., valdyti variklius) ir ne mažiau kaip 6 analoginiai įėjimai.
- Turi būti UART, SPI, I2C sąsajos, jungtis maitinimo šaltiniui, UAB lizdas programavimui.
Mikrovaldiklis turi būti parengtas naudojimui. 
Turi būti pateikta naudojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Mikrovaldiklis su LED ekranu

	Kiekvienas mikrovaldiklis turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Mikrovaldiklis turi būti Arduino UNO (arba analogo) tipo. Mikrovaldiklio plokštė turi būti atvira (be gaubto), su ant jos sumontuotais reikiamais elektronikos elementais, prievadais. Elektronikos elementai (blokai) turi būti tvirtai įmontuoti į siūlomą plokštę; neturi būti aštrių kampų ar briaunų; jungtys tarp atskirų elementų turi būti integruotos į plokštę (neturi būti jungiamųjų laidų).
- Turi būti ne prastesnis kaip RA4M1 ARM Cortex M4 mikrovaldiklis. 
- Atmintis ne blogesnė kaip: SRAM operatyvinė atmintis 32 kB; „Flash“ programinė atmintis 256 kB. 
- Maksimalus dažnis 48 MHz.
- Maitinimo įtampa iki 24 V. 
- Turi būti ne mažiau kaip 14 skaitmeninių įėjimų/išėjimų jungčių, iš kurių 6 turi būti galima naudojamos kaip PWM išėjimai (pvz., valdyti variklius) ir ne mažiau kaip 6 analoginiai įėjimai.
- Turi būti WiFi ir Bluetooth belaidis ryšys.
- Turi būti integruota ne mažiau kaip 96 taškų šviesos diodų matrica ir atitinkama jungtis.
- Turi būti UART, SPI, I2C, CAN  sąsajos, jungtis maitinimo šaltiniui, UAB lizdas programavimui.
Mikrovaldiklis turi būti parengtas naudojimui. 
Turi būti pateikta naudojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Bevielio ryšio modulis





	Modulis turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Bevielio ryšio (WI Fi) modulyje turi būti naudojamas 
ESP8266 lustras (arba analogas). 
- Modulyje turi būti įkelta NodeMCU programinė įranga (arba analoginė), leidžianti programuoti naudojant Lua scenarijų kalbą. 
- Turi būti ne mažiau kaip 10 GPIO kaiščių (kiekvieną iš jų galima valdyti PWM signalu), I2C magistralė (arba laidas), 10 bitų analoginis-skaitmeninis keitiklis, PCB antena. 
- Turi būti USB-UART keitiklis, kuris leistų programuoti ESP8266 tiesiogiai per USB prievadą naudojant Arduino IDE aplinką.
- Turi būti integruota microUSB jungtis.
- Flash atmintis ne mažesnė kaip 4 MB.
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
	
	20


	V20

	
	

	17
	Elektronikos
rinkinys
	Kiekvienas elektronikos rinkinys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
Montavimo rinkinys skirtas susipažinti su elektronikos ir programavimo pagrindais.
 Rinkinyje turi būti su Arduino suderinamas mikrovaldiklis UNO R3.
  Su rinkinio elektroniniais blokais ir komponentais turi būti galima surinkti ne mažiau kaip 100 skirtingų schemų/elektroninių įrengimų.
  Rinkinyje turi būti ne mažiau kaip 100 komponentų, tarp kurių turi būti: 
UNO R3 mikrovaldiklis; maketavimo plokštė; 
infraraudonųjų spindulių imtuvas, temperatūros jutiklis, liepsnos jutiklis, vibracijos jutiklis, temperatūros ir drėgmės jutiklio modulis,  vandens lygio matavimo modulis, garso jutiklio modulis, RFID modulis, RTC modulis, trijų spalvų RGB modulis, mikroschemos, varžos, potenciometrai, relės, jungtukai, skambutis, varikliai,  ekranai, LED moduliai, valdymo pultai, reikiami laidai ir jungtys.
Rinkinys turi būti sudėtas į dėžutę.
Turi būti pateikta naudojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Programuojamas TXT valdiklis

	Kiekvienas valdiklis turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Valdiklis turi būti programuojamas.
- Procesorius turi būti ne blogesnis kaip Arm® dual Cortex®-A7 650 MHz.
- Atmintis ne blogesnė kaip 512 MB RAM, 4 GB eMMC.
- Valdiklyje turi būti ne mažesnis kaip 6 cm skersmens, 70 000 pikselių spalvotas jutiminis ekranas, palaikantis gestus; integruotas garsiakalbis.
- Turi būti integruoti Bluetooth, WiFi ryšio moduliai.
- Turi būti ne mažiau kaip dvi USB jungtys, microSD jungtis, ne mažiau kaip 8 skaitmeninės ir analoginės įvestys.
- Turi būti jungtys įėjimų/išėjimų išplėtimui skirtos jungtys, ne mažiau kaip 2x6 polių jungties juostelės.  
- Valdiklis turi būti programuojamas, Linux operacinės sistemos pagrindu sukurta atvirojo kodo operacinė sistema, programinės aparatinės įrangos atnaujinimas per debesį, USB atmintinę arba microSD kortelę.
- Turi būti prievadai valdiklio maitinimui arba jis turi būti maitinamas iš maitinimo šaltinio.
Mikrovaldiklis turi būti parengtas naudojimui. 
Turi būti pateikta vartojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Šuns robotas 1

	Kiekvienas šuns robotas turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Šuns robotas turi būti pagamintas Raspberry CM4 arba analogo pagrindu.
- Šuns robotas turi būti su keturiomis kojomis ir su papildoma roboto ranka (griebtuvu).
- Roboto korpusas turi būti pagamintas iš aliuminio, kojos ir pėdos – plastiko ar silikono.
- Turi būti roboto laikysenos stabilizavimas - robotas turi išlikti stabilus nepriklausomai nuo paviršiaus, ant kurio jis stovi.
- Turi būti šešių laisvės laipsnių (6DOF) laikysenos valdymas.
- Šuns robotas turi turėti trys laikysenos pozas (žemos, vidutinės ir viso ūgio pozas), susietas su trimis skirtingais greičiais su atitinkamomis eisenos strategijomis ir taisyklėmis.
- Turi būti įvairiakryptis judesio valdymas. Robotas gali atlikti judesius įvairia kryptimi, derindamas judesius pirmyn /atgal ir dešinėn/ kairėn su sukimosi įvestimi, kad eisena būtų sklandi bet kuria kryptimi. Šuns „kūną“ turi valdyti ne mažiau kaip 12 servo variklių.
- Robote turi būti įdiegtas dirbtinio intelekto modulis, leidžiantis vizualinį atpažinimą, balso ir gestų atpažinimą, leidžiantį girdėti ir reaguoti į vartotojus, kaip tikras šuo.
- Turi būti įmontuotas ne mažesnis kaip 5 cm, 76 000 pikselių ekranas; 2 megapikseliu fotoaparatas; mikrofonas; garsiakalbis. Robotas valdomas nuotoliniu būdu.
- Roboto rankos (griebtuvo) prasiplėtimo diapazonas turi būti ne mažesnis kaip 2,5- 5,0 cm pločio. Ranka turi sugriebti, pakelti, nešti, įdėti ir vilkti įvairius daiktus. Ranka turi būti ne mažiau kaip 3 laisvės laipsnių.
- Robote turi būti naudojama atviro kodo vienos plokštės kompiuteris (pav. „Raspberry CM4“ arba analogo). Turi būti pateiktos tinkamos robotų valdymo operacinės sistemos.
Turi būti pateikta tinama SD atminties kortelė, kurios talpa ne mažesnė kaip 32 GB.
Turi būti galima robotą valdyti iš vartotojo turimo asmeninio kompiuterio.
Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
Maitinimo adapteris turi būti paženklintas CE ženklu.
Robotas turi būti paruoštas darbui, jame turi būti visos reikalingos detalės, baterijos, reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai. 
Turi būti pateikta siūlomo roboto valdymo programinė įranga.  
Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija arba ją turi būti galima nemokamai atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Šuns robotas 2

	Kiekvienas šuns robotas turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Šuns robotas turi būti pagamintas micro-bit arba analogo pagrindu.
- Šuns robotas turi būti su keturiomis kojomis ir papildoma roboto ranka (griebtuvu).
- Roboto korpusas turi būti pagamintas iš aliuminio, kojos ir pėdos – plastiko ar silikono.
- Robote turi būti naudojamas mikrokompiuteris (pav.      Micro:bit arba analogas). Jame turi būti ne mažesnis kaip 32 bitų procesorius, ne mažesnė kaip 5x5 LED matrica, mikrofonas, garsiakalbis, akselerometras ir kiti reikiami jutikliai, sąsajos ir jungtys.  
- Roboto priekyje turi būti mikrokompiuterio išplėtimo plokštė (XGO arba analogo adapteris). 
- Turi būti roboto laikysenos stabilizavimas, robotas turi išlikti stabilus nepriklausomai nuo paviršiaus, ant kurio jis stovi.
- Turi būti šešių laisvės laipsnių (6DOF) laikysenos valdymas.
- Šuns robotas turi turėti trys laikysenos pozas (žemos, vidutinės ir viso ūgio pozas), susietas su trimis skirtingais greičiais su atitinkamomis eisenos strategijomis ir taisyklėmis.
- Turi būti įvairiakryptis judesio valdymas. Robotas gali atlikti judesius įvairiomis kryptimis, derindamas judesius pirmyn /atgal ir dešinėn/ kairėn su sukimosi įvestimi, kad eisena būtų sklandi bet kuria kryptimi. Šuns „kūną“ turi valdyti ne mažiau kaip 12 servo variklių.
- Robotas turi būti valdomas nuotoliniu būdu.
- Roboto rankos (griebtuvo) prasiplėtimo diapazonas turi būti ne mažesnis kaip 2,5- 4,0 cm pločio. 
Ranka turi sugriebti, pakelti, nešti, įdėti ir vilkti įvairius daiktus. Ranka turi būti ne mažiau kaip 3 laisvės laipsnių.
- Turi būti galima robotą valdyti iš vartotojo turimo asmeninio kompiuterio.
Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
Maitinimo adapteris turi būti paženklintas CE ženklu.
Robotas turi būti paruoštas darbui, jame turi būti visos reikalingos detalės, baterijos, reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai. 
- Turi būti pateikta siūlomo roboto valdymo programinė įranga. 
Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija arba ją turi būti galima nemokamai atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Bioninė roboto ranka

	 Kiekviena bioninė ranka turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Bioninė ranka turi būti surinkta; dešinė; pagaminta iš akrilo; ne trumpesnė kaip 320 mm.
- Kiekvienas pirštas turi būti valdomas atskirai.
- Roboto ranką turi valdyti ne mažiau kaip 5 mikro servo valdikliai.
- Rankos pakeliamo svorio diapazonas turi būti ne mažesnis kaip 0-500 g.  
- Ranka turi būti techniškai suderinama su Arduino ar kitu mikrovaldikliu.
 Bioninė ranka turi būti paruošta naudojimui, joje turi būti visos reikalingos detalės, reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai. 
 Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija arba ją turi būti galima nemokamai atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Robotas humanoidas
	Kiekvienas robotas turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Robotas turi būti sumontuotas su mikrokompiuteriu, kurio techniniai parametrai turi būti ne žemesni kaip  Raspberry Pi5 mikrokompiuterio; atmintis ne žemesnė kaip 8GB RAM.
- Atskiros roboto dalys (pav. galva, kojos, rankos ir kt.) turi būti valdomas servo variklių.
- Roboto galvoje turi būti įmontuota plataus kampo 
HD kamera.
- Turi būti įmontuoti IMU judesio jutikliai.
- Robotą turi būti galima valdyti nuotoliu, redaguoti roboto veiksmus, turi būti bevielis ryšys.

Robotas turi:
- Automatiškai perduoti paveiksluojamus vaizdus.
- Atpažinti veidą.
- Atpažinti žymas (pav. QR).
- Atpažinti raudoną, žalią ir mėlyną spalvas, atlikti įvairias užduotis susijusias su spalvomis. 
- Sekti juodą, baltą, raudoną linijas.
- Atpažinti ir rasti tikslinius objektus.
- Vizualiai nustatyti atstumą iki tikslinio elemento ir perkelti jį į nurodytą žymą.
- Automatiškai spirti į kamuolį.

Papildomai turi būti pateikti:
- ne mažiau kaip trys raudonos, žalios, mėlynos spalvos kamuoliukai; 
- šių spalvų kodinės kortelės (QR);
- kortelių skaitytuvas, 
- ne mažiau kaip 3 raudonos, žalios, mėlynos spalvos kubeliai;
- roboto darbo laukas su QR žymėmis;
- reikiami montavimo įrankiai.

Siūlomas robotas turi būti parengtas naudojimui, turi būti visi reikalingi priedai, maitinimo šaltinis. adapteriai, atskiri elementai ir pan. 
Su įkrauta baterija robotas turi veikti ne mažiau kaip 50 min. 
Turi būti galima matyti akumuliatoriaus įkrovimo lygį.
Vartotojams turi būti pateikta reikiama programinė įranga, naudojimo instrukcija.
 Garantija 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	NAO robotas humanoidas

	Robotas skirtas bendrauti su lankytojais bet kurioje viešoje vietoje. Jis turi atpažinti žmonių veidus, bendrauti, reaguoti į žodinius ir neverbalinius signalus.
Kiekvienas robotas turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Robotas turi būti elegantiškos ir šiuolaikiškos išvaizdos, baltu korpusu. Įvairūs jutikliai bei komponentai turi būti integruoti į jo vidų.
- Turi būti įmontuotas ne mažesnis kaip 4 branduolių  4 GB RAM procesorius, atmintis ne mažesnė kaip 32 GB.
- Robotą turi būti galima programuoti. Turi būti bevielis ryšys: Bluetooth, WiFi (arba analogai).
- Veide turi būti įmontuotos ne mažiau kaip dvi kameros; ne mažiau kaip 4 kryptiniai mikrofonai, 2 garsiakalbiai.
- Robotas turi turėti ne mažiau kaip 25 laisvės laipsnius.
- Eisena turi valdyti ne mažiau kaip 8 jutikliai, leidžiantys vaikščioti, suktis ir naršyti aplinką.
- Turi būti kliūčių atpažinimo sensoriai, leidžiantys aptikti ir išvengti kliūčių, užtikrinantys saugų ir efektyvų judėjimą. Robotas turi apsisaugoti nuo kritimo ir pats atsistoti.
- Robotas turi valdyti rankų pirštus (ne mažiau kaip 6 pirštai).
- Robotas turi atpažinti ne mažiau kaip 20 kalbų.
- Robotas turi būti ne mažesnis kaip 55 cm. 
Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
Maitinimo adapteris turi būti paženklintas CE ženklu.
Siūlomas robotas turi būti parengtas naudojimui, turi būti visi reikalingi priedai, adapteriai, atskiri elementai ir pan. 
Vartotojams turi būti pateikta reikiama programinė įranga, naudojimo instrukcija.
 Garantija 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	NAO roboto transportavimo dėklas 


	Dėklas turi tikti perkamam robotui humanoidui (23 perkama prekė).
Dėklas turi pagamintas iš patvarus plastiko, nelaidus vandeniui, su ratais ir rankena. 
Turi būti ne mažiau kaip du skląsčiai ir dvi rankenos. 
Turi būti ištraukiama dėklo tempimo rankena.
Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija.
 Garantija 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	NAO roboto baterija
	Baterija turi tikti perkamam robotui humanoidui (23 perkama prekė).
Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija.
 Garantija 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Robotinė ranka

	Kiekviena robotinė ranka turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Robotinė ranka (manipuliatorius), turi būti programuojama, kompaktiška, lengva, stalinė, ne didesnė nei A4 formato popieriaus lapas.
- Ranka turi būti ne mažiau kaip 4 ašių.
- Rankos ašių judėjimo charakteristikos turi būti ne blogesnės kaip:
   - jungtis 1 (bazė): pasisukimo diapazonas nei ± 160°; maksimalus greitis, esant 250 g apkrovai, ne mažesnis nei 300°/s;
   - jungtis 2 (petys): pasisukimo diapazonas - 20° – 80°, maksimalus greitis esant 250 g apkrovai ne mažesnis nei 300°/s;
   - jungtis 3 (alkūnė): pasisukimo diapazonas -20° – + 100°, maksimalus greitis esant 250 g apkrovai ne mažesnis nei 300°/s;
   - jungtis 4 (riešo servo): pasisukimo diapazonas ne mažesnis nei ± 180°; maksimalus greitis esant 250 g apkrovai ne mažesnis nei 300°/s.
- Maksimali apkrova (keliamas svoris) ne mažiau 500 g.
- Maksimalus ištiestos rankos ilgis ne mažesnis kaip 400 mm.
- Rankos valdymo tikslumas ne blogesnis kaip ±0,1 mm.
- Robotinė ranka turi būti saugi – iškart sustoti, kai paliečiama kliūtis.
- Turi būti įdiegtas vibracijos slopinimo algoritmas, padidinantis judėjimo erdvės trajektorijos tikslumą, turi būti galima nustatyti judesio seką ir susidūrimo aptikimo funkciją. 
- Roboto ranka turi būti valdoma per USB, Wi-Fi, Bluetooth.
 Robotinė ranka turi būti suderinama su įvairiomis kitomis technologijomis.
  Turi būti pateikta reikiama programinė įranga. 
 Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
Maitinimo adapteris turi būti paženklintas CE ženklu.
Robotinė ranka turi būti parengta naudojimui, turi būti visi reikalingi tvirtinimo elementai, laidai, maitinimo šaltiniai, adapteriai, reikiama programinė įranga ir kiti reikalingi priedai.
Turi būti pateikta vartojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
	
	4


	KL4
	
	

	27
	Vakuuminio siurbtuko rinkinys

	Kiekvienas rinkinys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Vakuuminiai siurbtukai turi tikti (techniškai derėti) roboto rankai (26 perkama prekė).
- Siurbtukai turi būti skirti didelių paviršių ar ilgų juostų formos objektams paimti.
- Turi būti galima reguliuoti atstumą tarp siurbtukų.
- Rinkinyje turi būti dviejų pirštų ir keturių pirštų griebtuvai.
- Prie kiekvieno griebtuvo pirštų turi būti privesti vamzdeliai orui iš siurbtukų išsiurbti. Vamzdelių skersmuo 4 mm.
- Siurbtukus griebtuve turi būti galima keisti (tiek dviejų pirštų, tiek ir keturių pirštų griebtuvuose);
jie turi būti skirtingo dydžio: 4 mm, 8 mm, 13 mm, 16 mm (arba panašių).
Griebtuvai (su siurbtukais) turi būti parengti vartojimui, turi būti visi reikalingi tvirtinimo elementai, varžtai, vamzdeliai ir kiti reikalingi priedai.
Turi būti pateikta vartojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Elektrinis griebtuvas 

	Kiekvienas griebtuvas turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Elektrinis griebtuvas turi tikti (techniškai derėti) roboto rankai (26 perkama prekė).
- Turi būti galima reguliuoti suėmimo jėgą, greitį, griebtuvo pirštų prasiplėtimo atstumą.
- Griebtuvu turi būti galima kelti 50 g krovinį, vienpusė prispaudimo jėga ne blogiau kaip 0,8 - 2 N (priklausomai nuo krovinio).
- Pirštų prasiskleidimo diapazonas ne blogesnis kaip 0-12 mm, prasiskleidimo greitis ne blogesnis kaip 0,3 s.
Griebtuvą turi būti galima programuoti.
Griebtuvas turi būti parengtas vartojimui, turi būti visi reikalingi tvirtinimo elementai, laidai ir kiti reikalingi priedai.
Turi būti pateikta vartojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Minkštų griebtuvų rinkinys

	Kiekvienas rinkinys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Elektriniai griebtuvai turi tikti (techniškai derėti) roboto rankai (26 perkama prekė).
- Minkštieji griebtuvai turi tikti minkštų daiktų paėmimui (pav. maisto, vaisių, daržovių ir pan.).
- Rinkinį turi sudaryti ne mažiau kaip keturių tipų, skirtingų dydžių minkštieji griebtuvai (snapai). 
- Maksimalus darbo dažnis turi būti ne mažesnis kaip
300 kartų/min.
- Tikslumas ne blogiau kaip 0,5 mm. 
Griebtuvai turi būti parengti vartojimui, turi būti visi reikalingi tvirtinimo elementai, varžtai, vamzdeliai ir kiti reikalingi priedai.
Turi būti pateikta vartojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Vakuuminis mini siurblys 

	Kiekvienas vakuuminis siurblys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Vakuuminis siurblys turi tikti (techniškai derėti) roboto rankai (26 perkama prekė) ir vakuuminiams siurbtukams (27 perkama prekė).
- Našumas ne blogesnis kaip 10 l/min.
- Oro slėgio diapazonas ne blogiau kaip: -77~110 kPa.
Vakuuminis siurblys turi būti jungiamas prie robotinės rankos maitinimo bloko.
Vakuuminis siurblys turi būti parengtas naudojimui, turi būti visi reikalingi laidai, vamzdeliai, adapteriai ir kiti reikalingi priedai.
Turi būti pateikta naudojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Roboto rankos mokomasis rinkinys
	Kiekvienas manipuliatoriaus rinkinys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
  - Siūlomas manipuliatorius (roboto ranka) turi galėti gali atlikti šias funkcijas: 
      - paimti ir perkelti krovinius į užprogramuotą vietą;
      - veikti kaip 3D spausdintuvas (spausdinti užprogramuotus objektus); 
      - veikti kaip lazerinis graveris (ant įvairių medžiagų graviruoti užprogramuotas figūras); 
      - rašyti, piešti (ant popieriaus,  medienos, odos ir pan.).
 Turi būti pateikti visi reikalingi įrankiai, priedai, reikiama programinė įranga. 
- Manipuliatorius (roboto ranka) turi būti ne mažiau kaip 4 ašių.
- Roboto rankos ašių judėjimo charakteristikos turi būti ne blogesnės kaip:
   - jungtis 1 (bazė): pasisukimo diapazonas  - 90°–  + 90°; maksimalus greitis esant 250 g apkrovai ne mažesnis kaip 320°/s;
   - jungtis 2 (petys): pasisukimo diapazonas 0° – 80°, maksimalus greitis esant 250 g apkrovai ne mažesnis kaip 320°/s;
   - jungtis 3 (alkūnė): pasisukimo diapazonas -10° – + 90°, maksimalus greitis esant 250 g apkrovai ne mažesnis kaip 320°/s;
   - jungtis 4 (riešo servo): pasisukimo diapazonas ne mažesnis kaip  -90 ° –  90 °, maksimalus greitis esant 250 g apkrovai ne mažesnis kaip 480°/s.
- Maksimali apkrova (keliamas svoris) ne mažiau kaip   500 g.
- Maksimalus ištiestos rankos ilgis ne mažesnis kaip   310 mm.
- Rankos valdymo tikslumas ne blogesnis kaip 0,2 mm.
- Roboto ranka turi būti valdoma per USB, Wi-Fi, Bluetooth.
- Turi būti pateikti šie priedai:
      - 3D spausdintuvo rinkinys:
     Turi būti galima spausdinti 120 x 120 x 120 mm dydžio objektus; skiriamoji geba ne blogesnė kaip 0,1 mm; PLA spausdinimo medžiaga (turi būti pateikta startinė medžiaga).
      - Lazeris:
      Lazeris turi skleisti 405 nm ilgio bangas, galingumas ne mažesnis kaip 500 mW; turi būti galima vartoti BMP, SVG ir DXF formatus.
     - Rašiklio laikiklis:
     Į laikiklį turi būti galima stabiliai įtvirtinti 10 mm skersmens rašiklius; rašymo/ piešimo metu rašiklis neturi judėti laikiklio atžvilgiu.
     - Griebtuvai:
       - Turi būti pneumatinis ir mechaninis griebtuvai.
       - Mechaninio griebtuvo pakeliamas maksimalus svoris ne mažesnis kaip 500 g.  
       - Mechaninis griebtuvas turi apimti 25 mm pločio krovinį.
       - Turi būti galima vartoti BMP, SVG ir DXF formatus.

   Turi būti pateikta manipuliatoriaus gamintojo reikiama programinė įranga (turi būti galima naudoti ir kitų gamintojų programinę įrangą pvz. DobotStudio, Repetier Host, Grbl Controller 3.6.).
Maitinimas 230 V, 50 Hz, maitinimo bloko išėjimo įtampa – 12 V DC.
Manipuliatorius adapteris turi būti ženklintas CE ženklu.
 Manipuliatorius turi būti parengtas vartojimui, turi būti pateikti visi reikalingi tvirtinimo elementai, laidai, maitinimo šaltiniai, adapteriai, reikiama programinė įranga ir kiti reikalingi priedai.
Turi būti pateikta naudojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Dirbtinio intelekto programavimo rinkinys

	Rinkinys skirtas susipažinti su dirbtinio intelekto pagrindais. 
 Kiekvienas rinkinys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Rinkinys turi būti techniškai suderintas su perkamomis robotinėmis  rankomis (26 ir 31 perkamos prekės).
Komplekte turi būti:
1. Mikrovaldiklis.
- Mikrovaldiklis turi būti ne žemesnių techninių specifikacijų nei ATmega2560.
- Prie siūlomo mikrovaldiklio modulio turi jungtis visi komplekte esantys kiti moduliai (turi būti reikiamos jungtys).
- Atmintis: Flash atmintis ne mažiau kaip 256 kB, SRAM: 8 kB, EEPROM atmintis 4 kB.
- Prie mikrovaldiklio modulio turi būti galima prijungti robotinę ranką (39 prekė) ir valdyti ją naudojant rinkinio mygtukus, vairasvirtę ar balsu.
- Maitinimo įtampa nuo 7 V iki 12 V, darbinė įtampa - 5 V
- Išvesčių/įvesčių (I/O) skaičius ne mažiau kaip 50, įskaitant PWM išėjimus.
- Maksimalus laikrodžio dažnis 16 MHz.
2. Vaizdo kamera. 
- Ne mažiau kaip 1 megapikselių raiška, regėjimo laukas ne blogesnis kaip 70° x 45°.
- Flash atmintis ne blogiau kaip1 MB.
- Turi būti UART, SPI, I2C, USB sąsajos. 
3. Skaitmeniniai mygtukai.
 - Ne mažiau kaip trys skirtingų spalvų mygtukai (pav. raudona, mėlyna, žalia).
- Maitinimo įtampa nuo 3,3 V iki 5 V.
4. LED moduliai.
- Ne mažiau kaip trijų skirtingų spalvų (pav. raudona, mėlyna, žalia) LED modulis.
- Maitinimo įtampa nuo 3,3 V iki 5 V.
5. Modulis su vairasvirte.
-  Dviejų ašių (x, y).
- Maitinimo įtampa nuo 3,3 V iki 5 V.
6. Balso atpažinimo jutiklis.
- Turi būti mikrofonas.
- Maitinimo įtampa nuo 3,3 V iki 5 V.

Rinkinys turi būti parengtas naudojimui, turi būti pateikti visi reikalingi laidai, tvirtinimo elementai, laikikliai.
Turi būti pateikta naudojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Programuojamų robotų klasės rinkinys

	 Kiekvieną rinkinį turi sudaryti ne mažiau kaip  
10 programuojamų robotų, programinė įranga su ne mažiau kaip 30 robotų darbo vietų licencija, lenktynių trasa (arena). 
Su siūlomų rinkinių turi būti galima atlikti:
- robotų linijų sekimo eksperimentus;
- robotų kliūčių vengimo eksperimentus;
- robotų judėjimo labirintais eksperimentus;
- organizuoti robotų lenktynes.

1. Robotų rinkinys. 
 Rinkinyje turi būti ne mažiau kaip 10 robotų.
Kiekvienas robotas turi atitiki nurodytus reikalavimus:
- Robotas turi būti sukonstruotas su Raspberry Pi mikrokompiuteriu.
- Jame turi būti sumontuota plataus kampo kamera, ultragarso jutiklis, infraraudonųjų spindulių jutikliai.
- Turi būti įmontuotas garsinis signalas ir šviesos diodai.
- Roboto viduje turi būti sumontuotas įkraunamų maitinimo šaltinių dėklas.
- Roboto platformoje turi būti sumontuoti du vedantieji ratukai ir atraminiai ratukai.
- Robotai turi būti suderinami su atvirojo kodo programavimo aplinka. 
- Robotas turi būti apgaubtas skirtingų spalvų pusrutulio formos stipriu plastikiniu apsauginiu gaubtu, saugančiu robotus nuo susidūrimo pasekmių.
- Viename rinkinyje turi būti ne mažiau kaip 8 skirtingų spalvų gaubtų robotai.
- Roboto su gaubtu matmenis turi būti ne didesni kaip 13x13x13 cm.
- Turi būti pateikti reikiami maitinimo šaltinių rinkiniai, maitinimo šaltinių įkroviklis (arba įkroviklis, kuris galėtų krauti kelių robotų maitinimo šaltinius), reikiami adapteriai, laidai. 

2. Lenktynių arena:
- Arenoje (lenktynių trasoje) vienu metu turi būti galima lenktyniauti (būti vietos) visiems rinkinio robotams. 
- Didžiausios arenos išmatavimai turi būti ne mažesni kaip 240×480 cm. Turi būti galima sumontuoti ir mažesnio dydžio bei konfigūracijos arenas.
- Arena turi būti su bortais, per kuriuos robotai negalėtų išvažiuoti iš areno į išorę, montuojama iš siūlomų atskirų elementų. 
- Arenoje turi būti galima sumontuoti robotams kliūtis  ar labirintus. 
Arenos montavimui turi būti pateikta:
- montuojamos išorinės arenos sienelės, ryškios spalvos, medinės;
- montuojamos trasos kliūčių sienelės, juodos spalvos, medinės;
- sienelių tvirtinimo/jungties elementai, atramos;
- lenktynių trasos staro ir finišo vietas imituojančios juostos ar lentelės;
- baltos spalvos, tvirtos medžiagos arenos patiesalas, dengiantis visą didžiausios arenos vidinės plotą (patiesalas gali būti vientisas arba pasiūlyti du mažesni patiesalai, kurie padengtų visą didžiausios arenos trasos plotą);
- juoda juosta arba trasa su juoda juosta, skirta robotų linijos sekimo užduotims atlikti.

3. Programinė įranga.
 Kompiuterinė programinė įranga turi būti skirta ne mažiau kaip 30 robotų darbo vietų. Turi būti pateikta licencija. 
 Bendravimas su robotais turi vykti bevieliu ryšiu.

4. Krepšys.
 Siūlomiems robotams ir arenos detalėms  sudėti turi būti pateikti du atskiri krepšiai. 

Turi būti pateikta naudojimo instrukcija. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Veiksmo vaizdo kamera

	Vaizdo kamera turi būti nedidelių gabaritų, skirta naudoti ekstremaliomis sąlygomis.
Kiekviena kamera turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Vaizdas turi būti fiksuojamas 360° kampu (sumontuotos ne mažiau kaip du vaizdo objektyvai).
- Kamera turi būti tvirtinama ant vertikalaus laikiklio, kuriame turi būti įmontuotas ne mažesnis kaip 5 cm skersmens lietimui jautrus ekranas ir akumuliatorius.
- Laikiklį turi būti galima pritvirtinti prie foto stovo.
- Vaizdo raiška ne mažesnė kaip 5,7K (5760 x 2880).
- Turi būti stereo garso įrašymas. 
- Turi būti ne mažiau kaip 4 nuotraukų ir 4 vaizdo įrašymo režimai. Kamera turi būti techniškai suderinta su iOS ir Android mobiliais įrenginiais.
- Turi būti įdiegtos Wi-Fi + Bluetooth sąsajos, micro SD lizdas, USB lizdas.
- Kamera turi būti atspari vandens lašams. 
- Turi būti tiesioginio transliavimo galimybė. 
Kameros svoris ne didesnis kaip 250 g.
Turi būti pateiktas reikiamas maitinimo šaltinis, skaidrūs objektyvų dangteliai.
Kamera turi būti parengta naudojimui.  
Turi būti pateikta vartojimo instrukcija. 
 Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo priėmimo- perdavimo akto pasirašymo dienos.
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	Skraidyklės konstravimo rinkinys 
	
Skraidyklės rinkinys:
1. Su siūlomais montavimo blokais/detalėmis turi būti galima sukonstruoti skraidyklę (droną).

Skraidyklės (drono) ar atskirų skraidyklės montavimo blokų techniniai duomenys turi būti ne blogesni kaip:
- Skraidyklės rėmas turi būti 12,7 cm (5 colių); 
„freestyle“ tipo (X rėmas) anglies pluošto rėmas su aliuminio kameros laikikliu; atstumas tarp ašių ne mažesnis kaip 245 mm.
- Ne blogesni kaip XING-E Pro 2207 1800KV elektros varikliai (ne mažiau kaip 4 vnt.).  
- Ne blogesnis kaip Blitz ATF435 skrydžio valdiklis. 
- Elektroninis greičio reguliatorius (ESC) ne blogesnis kaip Blitz E55S 4-in-1.   
- Plataus matymo analoginė FPV (First Person View) kamera.   
-  Ne blogesnis kaip BLITZ 1.6W vaizdo perdavimo siųstuvas (VTX).  
- Turi būti galima pasirinkti PNP ar kito radijo siųstuvo versiją.
- Sumontuotos skraidyklės svoris (be akumuliatoriaus) turi būti ne didesnis kaip 460 g.
- Maksimalus pasiekiamas skraidyklės greitis turi būti ne mažesnis kaip 180 km/h.
Turi būti pateiktas siūlomai skraidyklei pritaikytas akumuliatorius, jo talpa turi būti ne mažesnė kaip 1300 mAh.

2. Akumuliatorius. 
Turi būti pateiktas siūlomam dronui tinkantis akumuliatorius:
- Akumuliatoriaus talpa turi būti nemažesnė kaip 1300 mAh, ne mažiau kaip 6 ląstelių.
- Jungties tipas XT60. 
- Balansuotojo tipas: JST-XHR
- Iškrovimo srovė –120C
- Akumuliatoriaus svoris turi būti ne didesnis kaip 25 g.

3. Akumuliatoriaus įkroviklis:
- Įkroviklis turi būti skirtas LiIon/LiPo/LiFe/NiCd/ NiMH/Pb tipo akumuliatoriams įkrauti. 
- Įkraunant ličio polimerų baterijos turi būti galima  reguliuoti įtampą ir srovę.
- Įkroviklio korpuse turi būti įmontuotas skaitmeninis ekranas, kuriame būtų rodoma įkroviklio aktuali informacija.  
- Turi būti galima prijungti prie 10-20V DC maitinimo šaltinių. 
- Galia ne mažesnė kaip 80 W.
- Jungties tipas – JST-XH, T/croco/XT60/JST-RCY/banana. Turi būti pateikti reikiami įkrovimo laidai su atatinkamomis jungtimis.
Įkroviklis turi būti ženklintas CE ženklu.

4. Žiūrėjimo akiniai.
- Pirmojo asmens žiūrėjimo akiniai (FPV) turi būti skaitmeniniai, ergonomiški, su reguliuojama akinių prie galvos tvirtinimo juosta.
- FPV akinių gaubtas turi būti pritaikytas žiūrėti per juos žmonėms, kurie naudoja optinius, regėjimą koreguojančius, akinius.   
- Akinių vaizdo imtuvai turi būti techniškai suderinti su siūlomo drono vaizdo siustuvais.
- Vaizdas turi būti perduodamas ne blogesniu kaip 60 kadrų per sekundę greičiu.
- Matymo lauko (FOV) įstrižainė ne blogesnė kaip 44 laipsniai.
- Ekrano įstrižainė ne mažesnė kaip 10 cm; raiška ne blogesnė kaip 0,7 mln. pikselių.
- Turi būti operacinės sistemos visuotinio diegimo (OSD) navigacija; įdiegta ekrano valdymo sistema (kanalo, juostos pasirinkimas; vaizdo įrašymo įrenginys); daugybės kanalų palaikymas (įskaitant „Raceband“) keliuose radijo dažnių juostose; pateiktos reikiamos antenos.
- Turi būti SD kortelės lizdas.
- Įkraunamas maitinimo šaltinis turi būti integruotas prietaiso viduje; turi būti akumuliatoriaus įkrovimo prievadas, pateiktas maitinimo laidas.
  FPV svoris ne didesnis kaip 350 g.

5. Drono valdymo pultas 
- Operacinė sistema – ErskyTX/ OpenTX.
- Turi būti ne mažiau kaip 24 kanalai.
- Vidinis RF modulis: ISRM-S-X9Lite.
- Turi būti techniškai suderintas su ACCST D16 ir ACCESS imtuvais. 
- Turi būti ne blogesnis kaip 8000 pikselių LCD ekranas su foniniu apšvietimu, kuriame rodoma aktuali informacija. 
- Turi būti Micro SD kortelės lizdas, microUSB ir DSC prievadai.
 Pulto svoris turi būti ne didesnis kaip 600 g.
Turi būti pateiktas siūlomam akumuliatoriui tinkantis įkroviklis. 

Visi rinkinio elementai tarpusavyje turi būti techniškai suderinti. Skraidyklė turi būti parengta naudojimui ar parengta surinkimui – turi būti visi reikalingi tvirtinimo elementai, sraigtai, laidai, adapteriai ir kiti reikalingi priedai.
Turi būti pateiktos visų rinkinio dalių  naudojimo/ surinkimo instrukcijos. 
Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Litavimo stotelės su priedais
	Kiekviena litavimo stotelė turi atitikti šiuos reikalavimus:
- Litavimo stotelę turi sudaryti lituoklis, lituoklio laikiklis, lituoklio temperatūros reguliavimo įrenginys.
- Stotelės galia turi būti ne mažesnė kaip 50 W.
- Temperatūros reguliavimo diapazonas turi būti ne prastesnis kaip 200 – 400°C.
- Turi būti temperatūros stabilizavimo funkcija.
- Lituoklio temperatūra turi būti rodoma LED ekrane.
Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
 Prietaisas turi būti paruoštos darbui, turi būti visi reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai (išskyrus eksploatacines medžiagas). 
 Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija lietuvių kalba. 
Prietaisas turi būti paženklintas CE ženklu.
 Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.

Papildomai turi būti pateikti litavimo priedai:
  1. Kempinėlė lituoklio antgalio valymui su laikikliu (1 vnt.)
  Kempinėlė turi būti pagaminta iš metalo drožlių metaliniame pagrinde su neslystančiomis kojelėmis. 
2. Laikiklis montažinėms plokštėms (1 vnt.)
  Maksimalus įtvirtinamos plokštės dydis turi būti ne mažesnis kaip 200 x 140 mm 
3. Laikiklis lydmetaliui (1 vnt.)
  Laikiklyje turi būti galima įtvirtinti 1 kg svorio rites (su lydmetaliu).
4. Litavimo laikiklis (1 vnt.)
 Litavimo laikiklyje turi būti ne mažiau kaip šešios lanksčios „rankos“ su krokodilo tipo laikikliais. 
Kiekviena „ranka“ turi būti ne trumpesnės kaip 300 mm. 
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	Taškinio virinimo įrenginys
	Taškinio suvirinimo įrenginys turi būti skirtas akumuliatorių blokų tvirinimui bei jų remontui.
Įrenginys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Įrenginyje turi būti įmontuotas ne mažesnis kaip 3000F kondensatorius.
- Įrenginiu turi būti galima suvirinti nikeliu dengtus kontaktus.
- Turi būti galima virinti ne blogiau kaip iki 0,2 mm gryno nikelio ir iki 0,4 mm nikeliu dengtos plieno juostos.
- Turi būti galima reguliuoti virinimo įrenginio naudojamą galingumą (ne mažiau kaip 100 padėčių), pasirenkant optimalų suvirinimo režimą.
- Turi būti įmontuotas ekranas, kuriame būtų galima matyti suvirinimo režimą, galingumą bei įtampą.
- Įrenginio korpuse turi būti įmontuota pernešimo rankena.
- Turi būti pateikti ne mažiau kaip du elektrodai, jų laikikliai, reikiamas maitinimo šaltinis, nikelio juostos ritinėlis. 
Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
 Įrenginys turi būti paruoštos darbui, turi būti visi reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai. 
 Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija lietuvių kalba. 
Prietaisas turi būti paženklintas CE ženklu.
 Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Robotikos rinkinys
	Mokomasis rinkinys skirtas įgyti pirmines praktinio programavimo, elektronikos surinkimo ir robotikos žinias. 
Kiekvienas rinkinys turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Su rinkinio detalėmis turi būti galima sukonstruoti ne mažiau kaip 12 modelių atlikti ne mažiau kaip 20 eksperimentų.
- Modeliai turi būti konstruojami TXT 4.0 valdiklio pagrindu.
- Turi būti pateiktas TXT 4.0 valdiklis, ultragarsinis jutiklis, takelio jutiklis, vaizdo kamera.
- Rinkinyje turi būti ne mažiau kaip du įrenginio varikliai, ne mažiau kaip 2 šviesos diodai, fotorezistorius. 
- Turi būti pateikta programinė įranga.
Turi būti pateiktas reikiamas maitinimo šaltinis.
Rinkinys turi būti paruoštos darbui, jame turi būti visos reikalingos detalės, reikalingi laidai, adapteriai, papildomi įrengimai ar priedai, kad būtų galima sumontuoti ne mažiau kaip 12 modelių. 
Rinkinys turi būti sudėtas į tvirtą plastikinę dėžę su dangčiu.
 Vartotojams turi būti pateikta modelių surinkimo instrukcija arba ją turi būti galima nemokamai atsisiųsti iš tiekėjo nurodyto tinklapio. 
 Garantija ne mažiau kaip 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
	
	10


	A10
	
	

	39
	Drono montavimo rinkinys su mikrovaldikliu



	Su siūlomo rinkinio detalėmis turi būti galima sukonstruoti nedidelį programuojamą skaidantį droną. Dronas turi būti valdomas naudojant mikro:bit mikrokompiuterį.
Kiekvieną rinkinį turi sudaryti:
1. Skraidyklės montavimo plokštė.
2. Ne mažiau kaip 4 skraidyklei tinkami elektros varikliai.
3. Ne mažiau kaip 8 skraidyklės propeleriai.
4. Propelerių apsaugos rinkinys.
5. Didelės iškrovos baterija, kurios talpa ne mažesnė kaip 800 mAh.
6. Ne mažiau kaip 2 x mocro:bit.
7. Wifi kamera.
8. Reikiamos montavimo detalės (varžtai, veržlės, juostos, tarpikliai ir pan.)
Siūlomas rinkinys turi būti parengtas montavimui atskiri rinkinio elementai turi būti techniškai suderinti tarpusavyje.  
 Rinkinys turi būti įdėtas į dėžutę.
Vartotojams turi būti pateikta surinkimo instrukcija.
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	Papildomų priemonių rinkinys 
	Rinkinys turi būti skirtas papildyti siūlomą drono montavimo rinkinį (40 perkama prekė) ir turi būti techniškai suderintas su šio rinkinio dalimis.
Kiekviename rinkinyje turi būti:
1. Ne mažiau kaip 2 skraidyklei tinkami elektros varikliai.
2. Ne mažiau kaip 8 skraidyklės propeleriai.
3. Propelerių apsaugos rinkinys.
4. Didelės iškrovos baterija, kurios talpa ne mažesnė kaip 800 mAh.
5. Reikiamos montavimo detalės (varžtai, veržlės, juostos, tarpikliai, guminiai žiedai ir pan.)
Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija.
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	Akumuliatorių įkroviklis
	Kiekvienas akumuliatorių įkroviklis turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Įkroviklis turi būti skirtas įkrauti „Air: Bit“ (micro:bit rinkinių) ir „Hover: Bit 2“ („Hummingbird“ dronų) tipo baterijas.
- Turi būti ne mažiau kaip 6 lizdai.
- Baterijų pilno įkrovimo laikas turi būti ne didesnis kaip:
    „Air: Bit"“ tipo bateriją per 50 minučių;
   „Hover: Bit 2“ tipo bateriją per 40 minučių. 
- Turi būti skaitmeninis ekranas, kuriame būtų rodoma aktuali informacija.
- Įkroviklis turi krauti nurodytas baterijas, kai jis prijungiamas prie 230 V tinklo ar prie 12 V automobilių akumuliatoriaus.
  Maitinimo įtampa 230 V, 50 Hz.
Įkroviklis turi būti paženklintas CE ženklu.
Įkroviklis turi būti parengtas naudojimui, turi būti visi reikalingi priedai, adapteriai, laidai ir pan. 
Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija.
 Garantija 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Mini dronas
	Kiekvienas mini dronas turi atitikti nurodytus reikalavimus:
- Dronas turi būti su keturiais varikliais.
- Propelerių šonai ir viršus turi būti apgaubti apsauginiais rėmais/dangteliais. 
- Drone turi būti įmontuota vaizdo kamera, lazerinio diapazono, 6 ašių giroskopas, slėgio jutikliai.
- Turi būti įmontuotos LED šviesų indikatoriai, signalizuojantys apie drono būseną.
- Turi būti pateikta drono ličio baterija, su apsaugos plokšte ir įmontuotu 5V įkrovimo prievadu.
- Drono skrydžio trukmė su siūloma įkrauta baterija turi būti ne trumpesnė kaip 10 min. 
- Drono svoris (įskaitant bateriją) neturi viršyti 100 g.
- Drono matmenys neturi viršyti 20 x 20 x 7 cm išmatavimus.
- Drono skrydį turi būti galima programuoti. Turi būti pateikta drono valdymo programinė įranga arba ją nemokamai turi būti galima atsisiųsti iš tiekėjo tinklapio.
- Turi būti pateiktas Bluetooth drono nuotolinio valdymo pultas: su keturių krypčių vairasvirtės; valdymo mygtukai, maitinimo jungiklis. 
- Turi būti galima išplėsti drono galimybes įvairiais jutikliams ir išvesties įrenginiams.
Drono rinkinys turi būti parengtas naudojimui, turi būti visi reikalingi priedai, adapteriai, laidai ir pan. 
Vartotojams turi būti pateikta naudojimo instrukcija.
 Garantija 24 mėnesiai nuo prekių perdavimo-priėmimo akto pasirašymo dienos.
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	Pasiūlymo kaina EUR be PVM
	

	PVM (pildoma, jei taikoma)**
	

	Pasiūlymo kaina EUR su PVM
	


* Pastaba: Stulpelyje nurodomi STEAM centrų kodai ir kiekiai (vnt.), skirti kiekvienam iš jų. Pavyzdžiui: „KL-1, M-1, P-1, TA-1, TE-1, Š-1“ reiškia, kad po 1 vnt. prekės yra skiriama kiekvienam iš išvardytų centrų. Jei kuriam nors centrui skiriamas daugiau nei vienas vienetas, tai nurodoma aiškiai, pvz.: „V-2 (2 vnt.)“.

Kainos pasiūlyme nurodomos suapvalintos, paliekant du skaitmenis po kablelio.
Į bendrą pasiūlymo kainą įeina visos tiekėjo išlaidos ir mokesčiai, įskaitant ir PVM.
**Tais atvejais, kai pagal galiojančius teisės aktus tiekėjui nereikia mokėti PVM, šių lentelės skilčių tiekėjas nepildo ir toliau nurodo priežastis, dėl kurių PVM nemokamas: _______________________________________________.

	Bendra pasiūlymo kaina be PVM –
	Kaina žodžiais:______________________________

	Bendra pasiūlymo kaina su PVM –
	Kaina žodžiais:______________________________


Jei suma skaičiais neatitinka sumos žodžiais, teisinga laikoma suma žodžiais. 

5 lentelė. Šiame Pasiūlyme yra pateikta ir konfidenciali informacija
	Eil. Nr.
	Pateiktų dokumentų pavadinimai

	1.
	

	2.
	


PASTABA. Pildyti, jeigu bus pateikta konfidenciali informacija. Tiekėjas negali nurodyti, kad konfidenciali informacija yra pasiūlymo kaina arba, kad visas pasiūlymas yra konfidencialus. Jei tiekėjas nenurodo konfidencialios informacijos, laikoma, kad tiekėjo pateiktame pasiūlyme nėra konfidencialios informacijos. 

Pasirašydami šį pasiūlymą, tvirtiname, kad:
1.	esame susipažinę su pirkimo dokumentais, taip pat su galiojančiais Lietuvos Respublikos įstatymais, poįstatyminiais teisės aktais, kurie reguliuoja viešųjų pirkimų atlikimo tvarką bei gali turėti įtakos bet kokiems tarp perkančiosios organizacijos ir tiekėjo susiklostantiems santykiams, kylantiems iš šio pirkimo ir (ar) susijusiems su šiuo pirkimu;
2.	sutinkame su visomis pirkimo sąlygomis, nustatytomis pirkimo dokumentuose, jų papildymuose, paaiškinimuose.
3.	siūlomas pirkimo objektas visiškai atitinka pirkimo dokumentuose nurodytus reikalavimus;
4.	pasiūlymo dokumentuose pateikti duomenys ir informacija yra teisinga ir apima viską, ko reikia tinkamam sutarties įvykdymui;
5.	dokumentų skaitmeninės kopijos ir elektroninėmis priemonėmis pateikti duomenys yra tikri;
6.	sutinkame, jog vadovaujantis Viešųjų pirkimų įstatymo 86 straipsnio 9 dalimi, laimėjimo atveju, CVP IS, būtų paskelbtas pasiūlymas, sudaryta pirkimo sutartis ir jos pakeitimai (jei tokie bus);
7.	Jeigu kvalifikacija dėl teisės verstis atitinkama veikla nebuvo tikrinama arba tikrinama ne visa apimtimi, įsipareigojame perkančiajai organizacijai, kad pirkimo sutartį vykdys tik tokią teisę turintys asmenys;
8.	pasiūlymas galioja 90 (devyniasdešimt) dienų nuo pasiūlymų pateikimo termino dienos.


______________________________________________________________
(Tiekėjo arba jo įgalioto asmens pareigos, vardas, pavardė, parašas)
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