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Atsakydami | 2025-06-04 Vilniaus miesto savivaldybés administracijos rasta dél misy pateikto
pasitlymo vertinimo, teikiame paaiSkinimus ir papildomus dokumentus dé¢l techninés specifikacijos
punkty atitikimo:

1. D¢l 2.1 punkto — ,,Automatinis grindy plovimas ir dezinfekavimas, kaip nurodyta 10 punkto
papunkc¢iuose. Gamintojo dokumentacijoje (naudotojo vadove, techniniame aprase) néra jokiy
draudimy naudoti dezinfekcinius tirpalus sitilomame robote, todél, vadovaujantis VPI 45 str. 1 ir 5
dalimis bei proporcingumo principu, pagrindziame, kad robotas atitinka techninés specifikacijos
reikalavimus. Atsizvelgiant j tai, kad gamintojas neteikia individualiy patvirtinimy dél kiekvienos
naudojamos priemonés, laikytina, kad gamintojo nurodymai dél leidziamy skysciy ir IPX3 klasé yra
pakankami pagrjsti atitikt;.

Papildomai, dé¢l 10.1 papunkcio — roboto korpusas atitinka IPX3 atsparumo standarta, leidziantj
saugiai atlikti pavirSiaus dezinfekcija (pvz., purSkimu arba §luoste) be pavojaus jrenginio veikimui.
Gamintojo dokumentacijoje néra draudimy ar apribojimy d¢l tokio pobiidzio valymo ar
dezinfekcijos. Atsizvelgiant ] tai, pagrindziame, kad robotas gali biiti dezinfekuojamas.

Remiantis VP] 45 str. 1 ir 5 dalimis, pateikiami dokumentai ir pagrindimas (techniniai aprasai,
faktinis naudojimas, dezinfekciniy priemoniy duomenys) yra pakankami jrodyti atitiktj abiem
techninés specifikacijos 2.1 punkto aspektams: tiek grindy dezinfekcijai, tiek paties roboto
pavirsiaus dezinfekcijai. Siuo atveju papildomai pateikiame: MICRO-QUAT EXTRA — produkto
apras$a, Biocido paZyméjima bei saugos duomeny lapa (SDS), kuriame nurodyta, kad priemoné yra
skirta grindy plovimui ir dezinfekcijai.

Taip pat atkreipiame démesj | proporcingumo principg ir viesyjy pirkimy praktikoje taikoma
funkcijos leidimo per nutyléjimag (angl. negative proof logic) principa. Jei funkcija néra gamintojo
draudZiama, technologiskai jmanoma ir pagrjsta dokumentais bei naudojimo praktika, miisy pateikti
jrodymai turi biiti vertinami kaip pakankami atitik¢iai nustatyti.

2. D¢l 2.3 punkto — ,,Antibakterinés technologijos — naudojamos specialios dezinfekavimo
priemonés, kurios atitinka medicinines normas, uztikrinant efektyvig pavirsiy dezinfekcija.*



Sitilomas robotas néra apripintas atskira antibakterine technologija, taciau, kaip numatyta pirkimo
salygose, antibakterinis poveikis gali buiti pasiekiamas naudojant dezinfekcines medziagas.
MICRO-QUAT EXTRA atitinka reikalavimus dél antibakterinio poveikio, o gamintojo
instrukcijose néra draudimo naudoti Sio tipo priemones, todél, remiantis VP] 45 str. 1 d.,
pagrindziame, kad reikalavimas jvykdytas.

Remiantis auksc¢iau pateikta informacija, MICRO-QUAT EXTRA uztikrina plataus spektro
dezinfekcinj poveik], jskaitant baktericidinj (EN 1276, EN 13697), mielicidinj ir antivirusinj (EN
14476). Robotui naudojant $ig priemone, pasiekiama antibakteriné grindy prieziiira pagal
specifikacijos esme.

Kadangi gamintojas (Gausium) neteikia atskiros sertifikacijos konkre¢ioms dezinfekcinéms
medziagoms, §is pagrindimas laikytinas pakankamu/ lygiaverciu ir pagristu remiantis VP] 45 str. 1
d.

3. D¢l 4.1 punkto — ,,Reguliuojamas apsvietimas: Robotas turéty turéti Svelny apSvietima nukreipta |
grindis, arba lygiavertj sprendimg (pvz, reguliuojamas apsvietimo intensyvumas), kuris uztikrinty,
kad nakties metu nebiity akinami Zmongs.*

Robotas turi Zzemo intensyvumo LED apsvietima, kuris, remiantis realaus darbo saglygomis
padarytomis nuotraukomis, netrikdo aplinkos, yra pritaikytas darbui nakties metu - tai yra
lygiavertis sprendimas.

Vadovaujantis VP] 45 str. 5 d., sprendimas laikytinas lygiaverciu.

Pridedame roboto nuotrauka (Roboto apsSvietimas.jpg), padarytg prietemoje, kurioje matomas jo
apSvietimas realioje darbo aplinkoje.

4. D¢l 5.3 punkto —,,Slidumo kontrolé — naudojamos technologijos, kurios neleidzia robotui slysti
ant Slapiy grindy, kad biity iSvengta avarijy.

Robotas turi gumuotus ratus, SLAM technologija, grindy tipo atpazinima ir klit¢iy vengimo
funkcijas. Jis pritaikytas judéti net ir slidziuose pavirSiuose (naudojamas SPA, baseiny zonose).
Specifikacijoje nurodytas judéjimas iki 8° jkalnéje pagrindZia neslystancio judéjimo savybe. Sie
jrodymai laikytini pakankamais pagal VP] 45 str. 1 d. ir proporcingumo principa.

5. D¢l 8.2 punkto — ,,Duomeny archyvavimas: Valymo ataskaitos turéty biiti saugomos ne
trumpesnj nei 14 k.d. laikotarpj, kad vartotojai galéty perziiiréti praeities darbus ir analizuoti roboto
veiklg. Tai padéty geriau organizuoti valymo procesus ilgainiui.*

Robotas naudoja debesijos sistema per Gausium App, kuri saugo ataskaitas ilgiau nei 14 dieny.
Valymo duomenys saugomi debesijoje, o robotas po kiekvieno ciklo sukuria naujg ataskaitg, kuri
siunciama el. pastu ar SMS (tai nurodyta naudotojo vadove). Gausium App platformoje saugomi
duomenys bent 6 ménesius, todé¢l specifikacijos reikalavimas saugoti 14 kalendoriniy dieny —
jvykdomas ir vir§ijamas.



Pridedame Gaussium App programos ekrano nuotrauka (Ataskaity kaupimas.jpg).
Pagrindimas atitinka VP] 45 str. 1 d.

6. D¢l jgaliojimo ir EBVPD. Pateikiame galiojant] jgaliojima su galiojimo terminu ir pasiraSyta
EBVPD dokuments.
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